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БЛАГОДАРИМ ЗА ВЫБОР ПРОДУКЦИИ ОАО «ПЕЛЕНГ»! 

Настоящее руководство по эксплуатации (далее – РЭ) предназначено для 
ознакомления с конструкцией и принципом действия, характеристиками  
анеморумбометра «Пеленг СФ-03» (далее – прибор) и содержит указания, 
необходимые для правильной и безопасной эксплуатации прибора (использования по 
назначению, технического обслуживания, текущего ремонта, хранения и 
транспортирования) и оценки его технического состояния при определении 
необходимости отправки его в ремонт, а также сведения по утилизации изделия.  

Отдел по разработке документации для пользователей будет благодарен за 
любые комментарии и предложения относительно качества и наглядности данного 
РЭ. Если обнаружены ошибки или имеются другие предложения по улучшению 
данного РЭ, укажите номер главы, раздела и номер страницы и отправьте свои 
комментарии на наш e-mail: meteoservice@peleng.by. 

Техническую поддержку в период эксплуатации оказывает ОАО «Пеленг». При 
необходимости можно обратиться, написав в чат-бот Телеграм @pelengmeteo_bot 
либо по электронной почте meteoservice@peleng.by.  

Изготовитель оставляет за собой право вносить изменения в РЭ.  

Особое внимание в тексте обращено на изложение требований к соблюдению 
мер безопасности при эксплуатации и ремонте прибора. Этим требованиям 
предшествуют следующие условные обозначения: 

 

 

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ – используют, когда нужно 
идентифицировать явную опасность для человека, 
выполняющего те или иные действия, или риск повреждения 
прибора. 

 

  

 

ВНИМАНИЕ – используют, когда нужно привлечь внимание 
персонала к способам и приемам, которые следует точно 
выполнять во избежание ошибок при эксплуатации и ремонте 
прибора или когда требуется повышенная осторожность в 
обращении с прибором. 
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МЕРЫ БЕЗОПАСНОСТИ 

При работе с прибором следует соблюдать требования безопасности, 
приведенные в РЭ. Несоблюдение мер безопасности, невыполнение рекомендаций 
снимают с производителя всю ответственность в случае причинения ущерба людям 
или имуществу. Общие правила, которые должен понимать и выполнять персонал, 
участвующий на всех этапах эксплуатации и обслуживания описываемого изделия 
приведены ниже. 

 

 

 

К работе с прибором допускается технически подготовленный 
персонал, имеющий допуск к работе на электрических установках 
с напряжением до 1000 В, прошедший инструктаж по технике 
безопасности! 

 

 

Обслуживающий персонал ни в коем случае не должен нарушать 
целостность прибора. Любая замена компонентов или внутренняя 
настройка должны выполняться подготовленным 
квалифицированным персоналом. Не производить удаление или 
замену каких-либо компонентов оборудования при 
подсоединенном питающем кабеле! 

 

ЭЛЕКТРОМАГНИТНАЯ СОВМЕСТИМОСТЬ 

Прибор соответствует требованиям к электромагнитной совместимости для 
оборудования класса А по ГОСТ Р МЭК 61236-1-2014 Оборудование электрическое 
для измерения, управления и лабораторного применения. Требования 
электромагнитной совместимости.  

 

Перед началом работы с прибором необходимо ознакомиться с 
настоящим РЭ и эксплуатационными документами на другие 
изделия, работающие совместно с прибором! 

 

Проводить работы, требующие вскрытия пломбируемых блоков 
прибора, только по истечении гарантийного срока или с 
разрешения производителя! 
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СОКРАЩЕНИЯ 

АО – аналоговый выход Analog Output; 

БИ – блок измерения; 

КР – коробка распределительная; 

ЛС – линия связи; 

МК – микроконтроллер; 

ПК – персональный компьютер; 

ПО – программное обеспечение; 

УЗИП – устройство защиты от импульсных перенапряжений; 

ФО – формуляр; 

ASCII – таблица кодировки; 

RS-485 – стандарт физического уровня для асинхронного интерфейса. 
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1 ОПИСАНИЕ И РАБОТА 

1.1 Назначение прибора 

Прибор предназначен для измерения скорости и направления ветра.  

Прибор обеспечивает непрерывный режим работы, может функционировать 
как в автономном режиме, так и в составе информационно-измерительных систем. 

1.2 Устройство и работа прибора 

1.2.1 Прибор состоит из: 

 анемометра; 

 румбометра; 

 траверсы в составе с блоком измерения (далее – БИ); 

 коробки распределительной (далее –КР, поставляется в соответствии с 
договором поставки). 

Внешний вид прибора представлен на рисунке 1.1. 
 

 

 

 

 

Рисунок 1.1 – Внешний вид прибора 

Румбометр         Анемометр 

Траверса       Блок измерения
  

Коробка распределительная 
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1.2.2 Принцип действия прибора 

Измерение скорости воздушного потока основывается на зависимости частоты 
вращения вертушки от скорости воздушного потока. Преобразование скорости ветра 
в частоту электрического сигнала осуществляется с помощью оптического 
прерывателя (диска) и оптрона. 

Измерение направления воздушного потока основывается на зависимости 
между направлением вектора скорости воздушного потока и положением флюгера. 
Воздушный поток воздействует на флюгарку, которая ориентируется навстречу 
потоку, поворачивая вал, на котором закреплен кодовый диск, который вращается 
между платой со светодиодами и платой с фототранзисторами. При обороте флюгарки 
кодовый лимб меняет положение и соответственно меняется код, принимаемый 
фототранзисторами.  

Микроконтроллер (далее – МК) рассчитывает угол поворота (направление 
ветра) и частоту вращения (скорость ветра).  

Прибор рассчитан на непрерывную круглосуточную работу. Сообщения с 
данными измерений передаются периодически или по запросу.  

В приборе предусмотрен совместный обогрев румбометра и анемометра, 
состоящий из системы нагревательных элементов. Обогрев является управляемым и 
может быть принудительно включен/выключен или работать в автоматическом режиме, 
при котором включение/выключение зависит от температуры окружающей среды 
(данный режим выбран по умолчанию). 

Протокол функционального взаимодействия прибора с ПК описан в 
приложениях А и Б. 

1.3 Технические и метрологические характеристики прибора 

Сведения о технических и метрологических характеристиках прибора 
приведены в таблице 1.1. 

Таблица 1.1 – Технические и метрологические характеристики  

Наименование характеристики Значение 

Диапазон измерения мгновенной скорости ветра, м/с  от 0,4 до 75,0 

Пределы допускаемой погрешности измерения 
мгновенной скорости ветра 

 
 

при скорости ветра до 10 м/с включительно, м/с  0,3 

при скорости ветра более 10 м/с, %  3  

Диапазон измерений направления ветра, градус от 0 до 360 

Пределы допускаемой абсолютной погрешности 
измерения направления ветра, градус, не более 

± 3 

Момент трения, Н·м, не более  

вертушки анемометра 1,7510-4 

флюгарки румбометра 3,510-4 

Разрешающая способность  

для румбометра, градус 3 

для анемометра, м/с 0,10 
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Наименование характеристики Значение 

Интерфейс 
V.23 

RS-485-2W 

Передача информации на ПК код ASCII 

Напряжение питания постоянного тока, В 24,0 ± 2,4 

Потребляемая мощность, Вт, не более  25* 

Степень защиты, обеспечиваемая оболочкой, по 
ГОСТ 14254-2015 

IP56 

Условия эксплуатации  

температура окружающего воздуха, °С от минус 60 до плюс 65 

относительная влажность окружающего воздуха, % от 0 до 100 

атмосферное давление, кПа от 60 до 110 

воздействие воздушного потока со скоростью до, м/с 85 

Габаритные размеры, мм  

анемометр 325325240 

румбометр 41687260 

траверса с БИ 
КР 

710131200 

128123200 

Масса, кг  

анемометр 1,2 

румбометр 1,3 

траверса с БИ 
КР 

2,2 
1,0 

Средняя наработка на отказ, ч 10000 

Средний срок службы, лет 10 

Внешнее ПО обеспечивает:  

отображение мгновенной скорости и направления ветра + 

отображение скользящего осреднения скорости и 
направления ветра за 2 или 10 мин 

+ 

отображение максимального значения скорости ветра 
(от сброса до сброса) 

+ 

отображение максимальной скорости ветра за  
10 мин (порыв) 

+ 

период обновления данных, с, не более 3 

архивирование результатов измерения + 

* Без учета подогрева 

1.4 Комплектность прибора 

Сведения о комплектности прибора приведены в таблице 1.2 

Таблица 1.2 – Комплектность прибора 

Наименование Количество Примечание 

Анемометр  1  

Румбометр 1  
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Внутри корпуса румбометра на двух закрытых подшипниках вращается ось. В 
нижней части оси закреплен лимб, который вращается между платой со светодиодами 
и платой с фототранзисторами. Оптронный датчик угол-код выдает семиразрядный 
позиционный код положения флюгарки. БИ обрабатывает результаты и выдает 
направление ветра (градус).  

1.5.3 Траверса с БИ 

Траверса состоит из двух кронштейнов с держателями, расположенными на 
одной оси и развернутых на 180°. Держатели предназначены для крепления на них 
анемометра и румбометра. В пазах кронштейнов проходят кабели А и Р, которые 
фиксируются прижимами.  

Кронштейн с румбометром (вид снизу) показана на рисунке 1.4. 

Кронштейн с анемометром (вид снизу) показана на рисунке 1.5. 

 

Рисунок 1.4 – Кронштейн с румбометром (вид снизу) 

 

Рисунок 1.5 – Кронштейн с анемометром (вид снизу) 

Анемометр 

Кронштейн 

Держатель 

Кабель А 

Прижим 

Румбометр 

Кронштейн 

Кабель Р 

Держатель 

Прижим 
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В оси траверсы имеется отверстие диаметром 18 мм для установки на штырь 
мачты (не входит в состав прибора). Для фиксации траверсы на мачте на оси имеются 
два болта с гайкой. На ось установлена пластина с БИ. 

Траверса с БИ (вид снизу) показана на рисунке 1.6. 

 

 

  
 

Рисунок 1.6 – Траверса с БИ (вид снизу) 

Внешний вид БИ показан на рисунке 1.7. 

 
Рисунок 1.7 – БИ 

Вилка Р 

Кронштейн  Ось 
(с отверстием ø 18 мм) 

Болт с гайкой  
(2 шт. для фиксации на 

мачте) 

Пластина с БИ 

Вилка БИП  

(для кабеля №3) 

Вилка А 

Кронштейн  

БИ 

Кожух 
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Рисунок 1.9 – Ключ 

1.5.5.2 Кольцо-шнур 1-5С ø2,5 ГОСТ 6467-79  

Кольцо-шнур предназначено для замены уплотнительного кольца, 
размещенного под крышкой анемометра и румбометра (рисунок 3.4 б). 

1.5.5.3 Винт 

Винт (рисунок 1.10) предназначен для крепления чашки на оси вертушки 
(рисунок 1.11). 

 
Рисунок 1.10 – Винт 
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Рисунок 1.11 – Крепление чашки на оси вертушки 

1.5.5.4 Винт DIN 551 M3x6 

Винт DIN 551 M3x6 предназначен для фиксации втулки анемометра и 
румбометра на корпусе (рисунок 1.12). 

 

Рисунок 1.12 – Фиксация втулки винтом DIN 551 M3x6 

1.5.6 Коробка распределительная 

Для удобства подключения прибора к сети питания (24 ± 2,4) В постоянного тока 

и ЛС рекомендуется использовать КР. 

На рисунке 1.13 показана КР с открытой крышкой. Она состоит из корпуса, 

внутри которого находятся клеммы. Кронштейн предназначен для крепления КР на 

мачте. На нижней стороне корпуса расположены четыре кабельных ввода-вывода и 

болт заземления. 

Ось вертушки 

Чашка Винт 

Втулка 

Винт DIN 551 M3x6 
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Схема электрических соединений с КР представлена на рисунке 2.8. 

 

Рисунок 1.13 – КР с открытой крышкой 

1.6 Маркировка  

1.6.1 На траверсе закреплена пластина, содержащая следующую 
информацию: 

– товарный знак или надпись: «Сделано в Беларуси ОАО «Пеленг»; 
– наименование и условное обозначение прибора; 
– напряжение питания, мощность; 
– степень защиты, обеспечиваемая оболочками; 
– заводской номер; 
– знак утверждения типа средств измерений; 
– единый знак обращения продукции. 

1.6.2 На анемометре и румбометре нанесена следующая информация: 

– наименование и условное обозначение прибора; 
– наименование блока; 
– заводской номер; 
– обозначение вилок; 
– обозначение северного направления на румбометре. 

1.6.3 На БИ нанесена следующая информация:  

– наименование прибора; 
– наименование блока; 
– заводской номер; 

Корпус 

Клеммы 

Кронштейн 

Болт заземления 
Кабельные 

вводы-выводы (4 шт.) 



 

18      6440.00.00.000РЭ 
 

– напряжение питания; 
– обозначение вилок. 

1.6.4 На КР нанесена следующая информация:  

– наименование прибора; 
– наименование блока; 
– заводской номер; 
– символ заземления. 

1.6.5 Маркировка транспортной тары содержит следующую информацию: 

‒ наименование и условное обозначение прибора; 
‒ заводской номер прибора; 
‒ наименование и адрес изготовителя и получателя; 
‒ габаритные размеры грузового места; 
‒ объем грузового места; 
‒ масса брутто и нетто грузового места; 
‒ манипуляционные знаки по ГОСТ 14192: "Верх", "Хрупкое. Осторожно", 

"Беречь от влаги". 

1.6.6 Знак утверждения типа и единый знак обращения продукции 
нанесены на эксплуатационную документацию. 

1.7 Упаковка 

При транспортировании прибор упакован в транспортную тару, 
обеспечивающую целостность и сохранность. 
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2 ИСПОЛЬЗОВАНИЕ ПО НАЗНАЧЕНИЮ 

2.1 Общие указания 

2.1.1 Инженерная подготовка позиций для монтажа прибора включает 
прокладку линий электропитания постоянного тока напряжением 24 В, ЛС и монтаж 
заземляющих устройств.  

После установки и подключения прибора следует сделать запись в формуляр 
(далее – ФО) о вводе прибора в эксплуатацию. 

 

 

 

2.1.2 Потенциальные источники помех 

2.1.2.1 Радиочастотный (RF) шум 

Прибор обладает высокой устойчивостью к большинству форм 
радиочастотного (RF) шума. Искусственные радиопомехи возникают при любых 
уровнях мощности и на частотах от менее 1 кГц до более 10 ГГц. Поэтому невозможно 
указать конкретные расстоянии для размещения прибора от источника 
радиочастотного шума. Как правило, метеорологическое оборудование должно 
находиться на расстоянии от мощных радиочастотных передающих антенн (> 4Вт). 
Метеорологическое оборудование не следует устанавливать в местах сильного 
излучения радиолокационных станций или других микроволновых передатчиков. 

 

 

Инженерную подготовку позиций для монтажа прибора 
обеспечивает потребитель! 

 

Запрещается проводить подключение и монтаж прибора в 
одиночку! 

 

Недопустимо нахождение смонтированного прибора в 
выключенном состоянии на период более 14 дней на месте 
эксплуатации. Несоблюдение данного требования приводит к 
неисправности прибора и аннулированию гарантийных 
обязательств! 

 

При выполнении работ на высоте рекомендуется использовать 
платформу с ограждением и требуется соблюдать правила охраны 
труда при работе на высоте! 
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2.1.2.2 Помехи низкой частоты 

Помехи в работе прибора могут быть вызваны источниками электромагнитных 
помех, такими как линии электропередач, трансформаторы и вращающиеся 
электрические машины. Прибор не следует устанавливать под линиями 
электропередачи переменного тока или вблизи них. 

2.1.3 Требования к линиям электропитания 

2.1.3.1 Электропитание прибора осуществляется от источника питания 
постоянного тока напряжением (24 ± 2,4) В. Электропитание должно подаваться 
постоянно, без скачков напряжения и отключений. 

2.1.3.2 Площадь поперечного сечения жил кабелей должна 
соответствовать нагрузке. Минимальное значение площади поперечного сечения для 
силового кабеля – 2×1 мм2. 

2.1.3.3 Для подключения оборудования необходимо использовать 
коробки распределительные. 

2.1.3.4 Электропитание должно быть подведено к местам установки 
прибора. 

2.1.4 Требования к ЛС 

2.1.4.1 Для подключения прибора используется двухпроводная ЛС.  

Характеристики ЛС должны быть не хуже: 

 погонное сопротивление не более 150 Ом/км; 

 сопротивление изоляции не менее 1 МОм; 

 погонная емкость не более 100 пФ/м. 

Минимальные требования для кабеля связи – скрученная пара 2×0,22 мм2. 

2.1.4.2 ЛС должны быть подведены к местам установки прибора. 

2.1.5 Требования к монтажу кабелей 

2.1.5.1 Кабели передачи данных не должны проходить поперек силовых 
кабелей электропитания или рядом с ними, чтобы избежать возникновения помех в 
передаче сигнала. 

2.1.5.2 При параллельной прокладке в коллекторах кабелей связи и силовых 
кабелей, кабели связи должны располагаться на 20 см ниже силовых кабелей. 

2.1.5.3 Для защиты кабелей от повреждения и влаги рекомендуется 
использовать кабельные каналы. Кабельные каналы наружной прокладки должны 
быть устойчивы к УФ-излучению. Также к повреждению кабелей приводит 
скручивание или растяжение. 

2.1.5.4 Следует выполнять правила техники безопасности. 

2.1.6 Требования к монтажу и подключению устройства защиты от 
импульсных перенапряжений 

УЗИП должен быть установлен на обоих концах кабельной ЛС для каждой 
единицы оборудования. Эксплуатационные характеристики УЗИП должны быть не 
хуже: 
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‒ первая ступень защиты выполнена на газонаполненных разрядниках с  
In (8/20) = 20 кА, вторая на TVS-диодах с Рppm = 1500 Вт; 

‒ номинальное рабочее напряжение Uo= 6 B постоянного тока, номинальный 
ток IL= 250 мА; 

‒ способность пропускать номинальный разрядный ток In (8/20) = 20 кА. 

Скорость передачи данных – до 1 Мбит/с. 

2.2 Подготовка прибора к использованию 

2.2.1 Распаковка прибора 

Извлечь элементы прибора из транспортного ящика, ознакомиться с описями 
вложений. 

2.2.2 Проверка внешнего вида 

Провести проверку внешнего вида прибора на отсутствие видимых 
повреждений. 

2.3 Указания об ориентировании прибора  

 

 

 

 
 
 
 
 

 

Для точного измерения параметров ветра необходимо 
устанавливать прибор как можно дальше от каких-либо объектов, 
которые могут повлиять на потоки воздуха, например, 
вращающегося радара или воздухозаборника кондиционера! 

 

Прибор рекомендуется располагать выше самого высокого 
препятствия на высоте 10 м над поверхностью земли! 

 

Кронштейн траверсы с румбометром должен быть направлен 
строго на север (рисунок 2.1)! 

 

При ориентировании по компасу необходимо учитывать для 
данного места величину магнитного склонения. Допускается 
ориентировка по полуденной линии! 
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Рисунок 2.1 – Ориентация кронштейна траверсы с румбометром 

2.4 Установка прибора 

2.4.1 Сборка  

Сборку выполнять в следующей последовательности: 

1) Развернуть кронштейны траверсы относительно друга друг на 180° и 
зафиксировать их болтом и гайкой (см. рисунок 2.2); 

 
 

 

 
Рисунок 2.2 – Фиксация кронштейнов 

 

Кронштейны траверсы необходимо развернуть так, чтобы 
румбометр и анемометр находились на одной прямой! 

Кронштейн траверсы с 

румбометром 
Румбометр 

Север (0°) 

Гайка  

Болт  

Кронштейны 
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2) Установить румбометр на траверсу и сориентировать его таким образом, 
чтобы знак «←N» в нижней части румбометра указывал вдоль траверсы (рисунок 2.3). 
Флюгарку повернуть таким образом, чтобы она была расположена вдоль траверсы, 
что соответствует положению «Север». При правильной ориентации траверсы с 
румбометром показания румбометра будут соответствовать значению 0°. 

3)  Закрепить четырьмя винтами DIN 84 М4х14, шайбами DIN 125 А 4, 
шайбами DIN 127 В 4 из состава прибора (рисунок 2.3); 

 

 

 

 

 

Рисунок 2.3 – Ориентация и установка румбометра на траверсе 

4) Установить анемометр на траверсу и закрепить четырьмя винтами 
DIN 84 М4х14, шайбами DIN 125 А 4, шайбами DIN 127 В 4 из состава прибора 
(рисунок 2.4); 
 

 

При установке румбометра необходимо выполнить ориентацию 
румбометра на траверсе! 

Винт DIN 84 М4х14 (4 шт.) 
Шайба DIN 125 А 4 (4 шт.) 
Шайба DIN 127 В 4 (4 шт.) 

Вилка Р 
Кронштейн траверсы с 

румбометром 

Флюгарка 
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Рисунок 2.4 – Установка анемометра 

5) Подключить кабель Р: розетку XS1 с вилкой Р в нижней части румбометра 
(см. рисунок 2.3) и розетку XS2 с вилкой Р на БИ (см. рисунок 1.6); 

6) Подключить кабель А: розетку XS1 с вилкой А в нижней части анемометра 
(см. рисунок 2.4) и розетку XS2 с вилкой А на БИ (см. рисунок 1.6); 

7) Подключить кабель №3: розетку XS1 с вилкой БИП на БИ (рисунок 1.6). 

2.4.2 Установка на мачту 

Установку прибора на мачту выполнить в следующей последовательности: 

1) Установить прибор на штырь мачты по посадочному отверстию на оси 
траверсы (см. рисунок 1.6); 

2) Провести ориентацию прибора согласно п. 2.3; 

3) Зафиксировать прибор на мачте с помощью двух болтов с гайками  
(см. рисунок 1.6). 

 

Для правильного подключения кабеля А и кабеля Р строго 
соблюдайте соответствующую маркировку на вилках анемометра, 
румбометра и БИ! 

Винт DIN 84 М4х14 (4 шт.) 
Шайба DIN 125 А 4 (4 шт.) 
Шайба DIN 127 В 4 (4 шт.) 

 

Вилка А 
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2.4.3 Установка КР 

Установку выполнять с помощью комплекта монтажного следующим образом 
(рисунок 2.5): 

− установить КР на мачту и закрепить через кронштейн с помощью хомутов 
и гаек с шайбами; 

− произвести электрические подключения согласно рисунку 2.8. 
 

 

Рисунок 2.5 – Установка КР на мачту 

2.5 Подключение прибора 

2.5.1 Электропитание 

Прибор работает от источника питания постоянного тока напряжением 
(24 ± 2,4) В. Подключение прибора осуществляется по интерфейсу RS-485-2W. 

Для подключения электропитания поставляется кабель питания и связи длиной 
12 м. 

2.5.2 Кабель питания и связи (кабель №3) 

Цвет жил (бирка) кабеля №3 представлена в таблице 2.1. 

 

 

 

Румбометр и анемометр должны стоять на траверсе вертикально. 
Допустимое отклонение от вертикали составляет ±1°. Для 
соблюдения данного требования проконтролировать установку 
мачты в вертикальной плоскости с помощью уровня! 

Кронштейн 

Мачта 

Хомут с гайками  

и шайбами  
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Таблица 2.1– Цвет жил (бирка) кабеля №3 
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Внешний вид кабеля №3 и схема распиновки розетки кабеля №3 показаны на 
рисунках 2.6, 2.7.  

 

Рисунок 2.6 – Внешний вид кабеля №3 
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2.6 Интерфейс командной строки 

2.6.1 Подготовка прибора к работе с интерфейсом командной строки 

Для работы с интерфейсом командной строки (далее – консоль) через 
последовательный порт, необходимо выполнить условия: 

– наличие ПК с преобразователем интерфейсов RS-485 
(рекомендуется MOXA UPort 1150 или MOXA NPort 5250, не входят в 
комплектность датчика); 

– наличие программы эмулятора консоли (рекомендуется PuTTY, 
скачать программу эмулятора можно в сети Интернет). 

Для начала работы необходимо: 

– при подключении по интерфейсу V.23 произвести настройку 
транслятора согласно его РЭ; 

– соединить прибор с ПК по необходимому интерфейсу (по 
двухпроводному интерфейсу RS-485 – см. рисунки 2.8, 2.9; по интерфейсу 
V.23 – см. рисунки 2.10, 2.11); 

– запустить программу эмулятора консоли (в примере применяется 
PuTTY); 

– установить следующие настройки программы эмулятора: 

 для рабочего порта (жилы А0, В0): скорость передачи данных 1200 
бод, формат данных 8N1 (один стартовый бит, восемь информационных и один 
стоповый бит, бит паритета не используется); 

 для сервисного порта (жилы А1, В1): скорость передачи данных 19200 
бод, формат данных 8N1 (один стартовый бит, восемь информационных и один 
стоповый бит, бит паритета не используется) без возможности изменения; 

 при использовании транслятора для подключения по интерфейсу 
V.23: скорость передачи данных 9600 бод, формат данных 8N1 (один стартовый 
бит, восемь информационных и один стоповый бит, бит паритета не 
используется. 

Стартовая конфигурация показана на рисунке 2.12; 
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Рисунок 2.12 – Стартовая конфигурация программы 

– установить флажок на “Serial” в строке “Connection type”;  
– ввести номер необходимого COM-Port (см. на ПК в меню «Диспетчер 

устройств») в строку “Serial line”, занятый под данный преобразователь RS-485; 
– установить скорость передачи данных в строку “Speed” (1200 бод для 

рабочего порта или 19200 бод для сервисного порта); 
– переключиться на вкладку “Теrminal” и установить флажки согласно 

рисунку 2.13; 

 

Рисунок 2.13 – Вкладка “Теrminal” 

– переключиться на вкладку “Serial” и установить значения в строке 
“Configure the serial line” согласно рисунку 2.14 и нажать “Open”; 
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Рисунок 2.14 – Вкладка “Serial” 

– включить источник электропитания датчика. 

При подключении через интерфейс RS-485 прибор может работать на скорости 

передачи данных: 1200, 2400, 4800, 9600, 14400, 19200, 38400, 57600 бод. При 

подключении через интерфейс V.23 прибор может работать только на скорости 

передачи данных 1200 бод без возможности изменения. 

При подаче электропитания на прибор в консоль будет последовательно 
отправлено два информационных сообщения. 

Первое информационное сообщение всегда передается с настройками 
1200 8N1(для рабочего порта), независимо от настроек порта, выполненными 
предыдущим пользователем и 19200 8N1 (для сервисного порта) и будет иметь 
следующий вид: 

YYYYYYYYYYYY, AAAAA BN1 

где YYYYYYYYYYYY – тип информационного сообщения, соответственно: 
                                       PLNG SF-03 – формат Пеленг СФ-03; 

MODBUS RTU – формат Modbus RTU 
MODBUS ASCII – формат Modbus ASCII 
NMEA – формат NMEA 0183  

ААААА BN1– настройки порта, соответственно: 
ААААА – скорость порта RS-485; 
B – количество информационных бит.  

 

Скорость порта RS-485, указанная в первом информационном 
сообщении (ААААА) относится непосредственно к прибору! 
Транслятор настраивается независимо от прибора согласно 
настройкам, указанным выше! 
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В зависимости от полученного сообщения при необходимости перенастроить 
терминальную программу на указанную в сообщении скорость. 

Второе информационное сообщение прибор выдаст через 5 с. В зависимости 
от режима работы второе сообщение может быть двух различных видов: 

1. Если прибор настроен на выдачу информационного сообщения типа 
«Пеленг СФ-03», MODBUS RTU, MODBUS ASCII, то после успешной инициализации 
второе сообщение имеет следующий вид: 

BBBBBBB vXXX.XXX.XXX, DD/MM/YYYY, ADR AАAA, in unit, Z pins, RR, H: CCC, V23: JJJ 

где BBBBBBB – тип информационного сообщения: 
SF-03_S – Пеленг СФ-03: 

 S – тип сообщения (см. таблицу 2.3 команда SET PLNGX); 
MBRTU – формат Modbus RTU; 

MBASC – формат Modbus ASCII; 

XXX.XXX.XXX – версия прошивки; 
DD/MM/YYYY – дата создания прошивки; 
АААА – адрес устройства на линии RS-485 (в формате Modbus RTU вид 0хХХ); 
unit – единицы измерения скорости ветра; 
Z – количество разрядов кода (6 или 7); 
RR – вспомогательная информация; 
CCC – информация о режиме работы обогрева: может быть ON, OFF или T; 
JJJ – информация о подключенном блоке передачи V23: может быть ON либо OFF. 

 
2. Если прибор настроен на выдачу информационного сообщения типа 

«NMEA 0183», то после успешной инициализации второе сообщение имеет 
следующий вид: 

NMEA0183 vXXX.XXX.XXX, DD/MM/YYYY, NMID: AA, in unit, Z pins, RR, H: CCC, V23: JJJ 

 

 

В случае, если в терминальной программе символы не 
отображаются, либо отображаются некорректно, необходимо 
проверить электропитание и кабельные соединения! 

 

При работе по интерфейсу V.23 совместно с транслятором первое 
информационное сообщение будет относится непосредственно к 
настройкам прибора!  

Настройка программы эмулятора выполняется в соответствии с 
настройками транслятора!  

В случае, если в терминальной программе символы не 
отображаются, либо отображаются некорректно, необходимо 
проверить кабельные соединения и настройки транслятора! 
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где ХXX.XXХ.XXХ – версия прошивки; 
DD/MM/YYYY – дата создания прошивки; 
АА – двухсимвольный идентификатор датчика: AA … ZZ (см. таблицу 2.3 команда 

WR NMEA ID); 

unit – единицы измерения скорости ветра; 
Z – количество разрядов кода (6 или 7); 
RR – вспомогательная информация; 
CCC – информация о режиме работы обогрева: может быть ON, OFF или T; 

JJJ – информация о подключенном блоке передачи V23: может быть ON либо OFF. 

Пример: предыдущим пользователем ранее установлена скорость порта 
1200 бод. При подаче электропитания на прибор пользователь с настройками порта 
1200 8N1 должен увидеть первое сообщение: 

PLNG SF-03, 1200 8N1  

и второе сообщение: 

SF-03_1 v2.0.0, 19/06/2025, ADR   0, in m/s, 7 pins, RU, H: ON, V23: OFF 

Если предыдущим пользователем ранее установлена скорость порта не 
1200 бод (например, 9600 бод), то при подаче электропитания на прибор 
пользователь с настройками порта 1200 8N1 должен увидеть первое сообщение: 

PLNG SF-03, 9600 8N1  

Второе сообщение отразится не корректно, поскольку скорость порта 
отличается от 1200 бод (в первом сообщении указано 9600 бод). 

В таком случае, для корректного получения второго сообщения, необходимо 
выключить питание прибора, настроить скорость порта в консоли на указанную в 
первом сообщении (9600 бод), включить питание и принять второе сообщение: 

SF-03_1 v2.0.0, 19/06/2025, ADR   0, in m/s, 7 pins, RU, H: ON, V23: OFF 

Первое сообщение вследствие измененной скорости порта либо не 
отобразится, либо отобразится некорректно. 

Далее прибор перейдет в стандартный режим работы и будет формировать 
информационные сообщения (см. приложение А или Б) в соответствии с форматом 
сообщения, указанным во втором информационном сообщении – для рабочего порта. 
Для сервисного порта – информационные сообщения формироваться не будут.  

2.6.2 Работа с командами 

Стандартный сценарий работы с интерфейсом командной строки заключается 
в том, что оператор вводит команду и ее параметры, подтверждая ввод нажатием 
клавиши ENTER (вводом символа возврата каретки <CR> (код 0x0D)).  

Прибор интерпретирует команду и выполняет необходимые действия, 
сопровождая работу выводом информации на консоль.  

Команды могут использоваться только в период, когда прибор находится в 
режиме командной строки.  

Для ввода команды в командной строке необходимо набрать полное имя 
команды. 
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Если команда выполнена успешно, прибор отвечает информационным 
сообщением. Каждое ответное сообщение заканчивается символами <CRLF> 
(таблица 2.2). 

При попытке выполнить команду с неверным именем, выдается сообщение: 
«[имя команды] ERR?». 

Выход из режима командной строки происходит автоматически, после  
5 мин бездействия пользователя (с момента ввода последнего символа). 

Таблица 2.2 - Описание символов 

Элемент (ASCII) Описание символа 
Шестнадцатеричное 

значение 

<CR> CR (возврат каретки) 0x0D 

<LF> LF (перевод строки) 0x0A 

<CRLF> CRLF 0x0D+0x0A 

<SP> SP (пробел) 0х20 

2.6.3 Вход в командный режим и выход из него 

Прежде чем задать какую-либо команду, прибор должен быть переведён из 
режима автоматической передачи данных (либо режима запроса) в командный режим. 

Переход в командный режим делается пользователем по команде OP. 

OP<CR> 

Об успешном входе в режим командной строки свидетельствует вывод на экран 
сообщения, информирующего пользователя о готовности прибора принять новую 
команду и следующий символ приглашения «˃». 

LINE OPEN  

>  

Выход из режима командной строки прибора осуществляется командой CLOSE.  

>CLOSE<CR> 

Об успешном выходе из режима командной строки свидетельствует 
сообщение:  

LINE CLOSED <CR> 

2.6.3.1 Команды  

Начальные настройки установлены на заводе-изготовителе. В приборе 
применяются команды, приведенные в таблице 2.3. При вводе команд регистр 
символов не учитывается. 

Таблица 2.3 – Список команд 

Команда 
ASCII 

Описание 
команды 

Hex-формат, 
пример 

Ответ Примечание 

OP Переход в 
командный 
режим 

4F 50 LINE OPEN  
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Команда 
ASCII 

Описание 
команды 

Hex-формат, 
пример 

Ответ Примечание 

CLOSE Выход из 
командного 
режима, 
переключает 
прибор в режим 
измерения 

43 4C 4F 53 45 LINE CLOSED  

RESET Сброс к 
заводским 

52 45 53 45 54 Factory reset 
completed! 
Если была изменена 
настройка скорости 
порта: 
New baud rate will be 
applied after command 
<CLOSE>! 

Выполняет сброс 
настроек к 
заводским 
установкам: 
Baud = 1200 бод; 
Тип сообщения 
mes0 
ADR = 0; 
Единицы 
измерения – м/с; 
Режим 
непрерывной 
выдачи 
информации; 
Тип региона – RF; 
Количество 
светодиодов –  
7 шт. 

REBOOT Перезагружает 
МК 

72 65 62 6F 6F 
74 

The MCU will reboot 
after a few seconds! 

Удаленная 
перезагрузка МК. 

VERS Команда чтения 
текущей версии 
ПО 

56 65 72 73  SF-03 vXXX.XXX.XXX  

? Команда чтения 
общей 
информации по 
датчику 

3F SF-03_z 
vXXX.XXX.XXX 
ADR485: YYY 
ID: xx6440xxx 
VER DATE: DD/MM/YY 
SEND PERIOD: X sec 

z – тип 
сообщения 

P XX Позволяет 
изменить период 
выдачи 
информации от 
1 до 60 с: 
P1– 1 с 
÷ 
P60– 60 с 

50 20 30 35  The new period is 
accepted! 

В примере 5 с 

BAUDX Позволяет 
установить 
скорость 
передачи 
данных: 

 
 
 
 
 
42 41 55 44 30 
 

New baud rate will be 
applied after command 
<CLOSE>! 
 

Через сервисный 
порт изменяется 
скорость 
рабочего порта. 
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Команда 
ASCII 

Описание 
команды 

Hex-формат, 
пример 

Ответ Примечание 

BAUD0 – 1200 
бод (по 
умолчанию) 
BAUD1 – 2400 
бод 
BAUD2 – 4800 
бод 
BAUD3 – 9600 
бод 
BAUD4 – 14400 
бод 
BAUD5 – 19200 
бод 
BAUD6 – 38400 
бод 
BAUD7 – 57600 
бод 

 
42 41 55 44 31 
 
42 41 55 44 32 
 
42 41 55 44 33 
 
42 41 55 44 34 
 
42 41 55 44 35 
 
42 41 55 44 36 
 
42 41 55 44 37 

WR ADR 
XXX 

Установка 
адреса прибора 
(RS485) 
 
0÷127 (для 
протоколов 
MODBUS RTU и 
Peleng) 
0÷99 (для 
протокола 
MODBUS ASCII) 

57 52 20 41 44 
52 20 31 32 33 

New address accepted! В режиме 
сообщений 
MODBUS RTU 
адрес прибора 
прописывается 
десятичными, а в 
памяти 
сохраняет в 
формате hex: 
например, пишем 
адрес 123 (в hex 
запомнится как 
0x7B). 
в примере: ADR 
123 

RD ADR Чтение адреса 
прибора (RS485) 

52 44 20 41 44 
52 

ADR485: 0xXX 
 
 
 
ADR485: YYY 

если прибор в 
режиме MODBUS 
RTU; 
 
если прибор в 
режиме 
сообщений 
Peleng SF-03 или 
MODBUS ASCII. 

SET 
AUTO 

Запускает 
непрерывное 
измерение 

53 45 54 20 41 
75 74 6F 

The sensor is in auto-
mode! 

 

SET 
REQ 

Запускает режим 
по запросу 

53 45 54 20 52 
65 71 

The sensor switched to 
the mode on request! 

Формирование 
запроса согласно 
таблицам А.5, 
Б.1 

SET 
MBR 

Запускает режим 
сообщений в 

53 45 54 20 4D 
42 52 

The protocol type 
Modbus RTU adopted! 

При входе в 
режим 
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Команда 
ASCII 

Описание 
команды 

Hex-формат, 
пример 

Ответ Примечание 

формате 
MODBUS RTU 

Device in request 
mode! 
 

автоматически 
будут 
установлены:  
адрес прибора 
001, 
скорость 9600 
8N1,  
режим работы – 
по запросу 
(адрес и 
настройки 
скорости порта в 
дальнейшем 
можно 
изменять).  
Формат входного 
сообщения см. 
таблицы Б.4 и 
Б.5 
Формат 
выходного 
сообщения 
см.табл.Б.6 
Список 
регистров – 
таблица Б.3 

SET 
MBA 

Запускает режим 
сообщений в 
формате 
MODBUS ASCII 

53 45 54 20 4D 
42 41 

Если адрес прибора 
ранее был назначен 
больше 100, то 
выдается сообщение: 
The address cannot be 
more than 100. The 
address has been 
changed to 01! 
The protocol type 
Modbus ASCII adopted! 
Device in request 
mode! 
 

При входе в 
режим 
автоматически 
будут 
установлены:  
скорость 9600 
8N1,  
режим работы – 
по запросу 
(адрес и 
настройки 
скорости порта в 
дальнейшем 
можно 
изменять).  
Адрес прибора, 
если не был 
назначен, либо 
был назначен 
больше 100, 
устанавливается 
001. В других 
случаях остается 
прежним 
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Команда 
ASCII 

Описание 
команды 

Hex-формат, 
пример 

Ответ Примечание 

(назначенным 
пользователем). 
Формат входного 
и выходного 
сообщения см. 
таблицы Б.1 и 
Б.2 

SET 
PLNGX 

Запускает режим 
сообщений в 
формате Peleng  
X – тип 
сообщения 
(0/1/2) 
 

53 45 54 20 50 
4C 4E 47 30 
 
 
 
 
53 45 54 20 50 
4C 4E 47 31 
 
 
53 45 54 20 50 
4C 4E 47 32 

The protocol type SF-
03 mes0 adopted! 
Measure data only in 
m/s! 
 
 
The protocol type SF-
03 mes1 adopted! 
 
 
The protocol type SF-
03 mes2 adopted! 

При входе в 
режим 
автоматически 
будут 
установлены: 
для mes0 – 
скорость 1200 
8N1; 
для mes1 и 
mes2 – скорость 
9600 8N1. 
Настройки 
скорости порта в 
дальнейшем 
можно изменять. 
Переход к 
протоколу Peleng 
происходит в 
соответствии с 
указанным типом 
сообщения.  
Если выбран тип 
сообщения mes0, 
произведется 
автоматическое 
переключение 
единиц 
измерения в м/с.   

SET 
NMEA 

Запускает режим 
сообщений в 
формате NMEA 

53 45 54 20 4E 
4D 45 41 

The protocol type 
NMEA adopted! Device 
in request mode! 

Настройки 
скорости порта и 
режимы 
автоматической 
передачи или 
передачи по 
запросу при 
необходимости 
можно изменить. 
Формат входного 
и выходного 
сообщения см. 
таблицы Б.1 и Б.2 

UNITX Позволяет 
изменять 
единицы 

 
 
 

Если выбрано 
сообщение типа 
«mes0»: 
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Команда 
ASCII 

Описание 
команды 

Hex-формат, 
пример 

Ответ Примечание 

измерения 
скорости ветра: 
 
 
 
 
UNIT0 – m/s (по 
умолчанию) 
UNIT1 – km/h 
UNIT2 – mphs 
UNIT3 – kts 

 
 
 
 
 
 
55 4E 49 54 30 
 
55 4E 49 54 31 
55 4E 49 54 32 
55 4E 49 54 33 

Measure data only in 
m/s! MES0 selected! 
 
New unit applied! 
You choose m/s!  
You choose km/h!  
You choose mphs!  
You choose kts!  

RD 
DATA 

Запрос 
результата 
измерений 

52 44 20 44 61 
74 61 

Speed = XX.X m/s 
Angle = XXX.X° 

Единицы 
измерения 
зависят от 
настроек 
прибора 
(команда UNIT) 

RD T Чтение верхнего 
(TH), нижнего 
предела (TL) 
температуры 
отключения 
обогрева, 
дельты 
температуры 
(разница 
показаний 
внутреннего 
термометра 
относительно 
внешних 
условий) 
(текущей 
температуры в 
корпусе (Tin) и в 
анемометре 
(Tout). 

52 44 20 54  Tin: pXX.X 
Tout: pXX.X 
TH: pXX 
TL: pXX 
Tdlt: pXX 
 

Значения TH, TL, 
Tdlt относятся к 
температуре Tin, 
измеренной 
внутренним 
датчиком ds1621, 
участвующим в 
обогреве. 

RD ID Чтение ID 52 44 20 49 44 ID: xx6440xxx 
Если ID не 
проинициализировано: 
ID no init! 

 

WR 
NMID XX 

Запись NMEA ID 57 52 20 4E 4D 
49 44 20 57 49 

NMEA ID OK! Двухсимвольный 
идентификатор 
датчика: AA … ZZ 
В примере  
NMEA ID WI 

RD NMID Чтение NMEA ID  52 44 20 4E 4D 
49 44 

NMEA ID: XX  
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Команда 
ASCII 

Описание 
команды 

Hex-формат, 
пример 

Ответ Примечание 

ANEM 
ON 

Принудительное 
подключение 
анемометра 

 Speed ON! Принудительное 
включение 
пользователем 
информации от 
анемометра 

ANEM 
OFF 

Принудительное 
отключение 
анемометра 

 Speed OFF! Принудительное 
отключение 
пользователем 
информации от 
анемометра, в 
выходном 
сообщении типа 
Пеленг и Modbus 
ASCII будут 
выдаваться «/» 

RUMB 
ON 

Принудительное 
подключение 
румбометра 

 Direction ON! Принудительное 
включение 
пользователем 
информации от 
румбометра 

RUMB 
OFF 

Принудительное 
отключение 
румбометра 

 Direction OFF! Принудительное 
отключение 
пользователем 
информации от 
румбометра, в 
выходном 
сообщении типа 
Пеленг и Modbus 
ASCII будут 
выдаваться «/» 

HEAT 
OFF 

Отключение 
обогрева 

 HEAT OFF! Принудительно 
выключает 
обогрев 

HEAT 
ON 

Включение 
обогрева 

 HEAT ON! Принудительно 
включает 
обогрев 

HEAT T Включение 
обогрева, 
зависящего от 
температуры 

 TEMPER HEAT ON! Обогрев 
включается в 
зависимости от 
температуры: 
включается, если 
температура в 
пределах TH и TL. 
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2.7 Работа с ПО «Peleng Meteo» 

ПО «Peleng Meteo» предназначено для обработки и вывода на экран ПК 
получаемых от прибора данных в непрерывном режиме, ведения архива наблюдений, 
а также проведение их корректировки и настройки.  

Для установки и запуска ПО «Peleng Meteo» необходимо: 

– настроить прибор на тип информационного сообщения mes0; 
– скачать на жесткий диск компьютера ПО «Peleng Meteo» с сайта 

производителя;  
– запустить ярлык «Peleng Meteo.exe». 

2.7.1 Требования к ПК 

Для работы с ПО «Peleng Meteo» на ПК должны быть установлены: 

– лицензионная версия Windows 7 и выше; 
– Microsoft .NET Framework 4.0 или выше (можно скачать в сети интернет). 

Рекомендуемые системные требования: 

– 64-разрядный (x64) процессор с тактовой частотой 2 ГГц или выше; 
– не менее 1 ГБ оперативной памяти (ОЗУ);  
– графическое устройство DirectX 9 с драйвером WDDM версии 1.0 или 

выше;  
– не менее 1 Гб свободного места на жестком диске для программ и  

8 Гб и более для архивирования данных; 
– USB 2.0 тип А. 

2.7.2 Рабочее поле программы 

Главное окно программы разделено на две области (рисунок 2.15). Нижняя 
панель «Управление датчиками» предназначена для конфигурирования датчиков 
(приборов) с источниками данных и отображения их состояний. В верхней области 
размещаются окна соответствующих датчиков, установленных в нижней панели. Окна 
датчиков могут быть размещены в удобном для пользователя месте в верхней части 
окна программы. 

 

Рисунок 2.15 – Рабочее поле программы 
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2.7.3 Пункт меню «Метео» (рисунок 2.16) 

 
Рисунок 2.16 – Пункт меню «Метео» 

Опция «Географические координаты» предназначена для того, чтобы задать 
географические координаты (рисунок 2.17). При работе ПО с датчиком 
«Анеморумбометр Пеленг СФ-03» географические координаты допускается не 
задавать 

 
Рисунок 2.17 – Окно «Географические координаты» 

Опция «Выход» или нажатие клавиш "Alt + F4" предназначены для выхода из 
программы. 

2.7.4 Пункт меню «Вид» (рисунок 2.18) 

 
Рисунок 2.18 – Пункт меню «Вид» 

По умолчанию в окне «Панель управления датчиками» стоит галочка и нижняя 
панель в рабочем поле программы «Управление датчиками» появляется 
автоматически при каждом запуске программы. Снятие галочки приводит к скрытию 
нижней панели. 
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Для переключения стандартного режима экрана во весь экран необходимо 
поставить галочку в окне «Во весь экран». 

2.7.5 Пункт меню «Справка» (рисунок 2.19) 

 
Рисунок 2.19 – Пункт меню «Справка» 

Опция «Вызов справки F1» предназначена для просмотра файла помощи по 
программе (рисунок 2.20). 

 
Рисунок 2.20 – Окно «Справка» 

Опция «О программе» предназначена для просмотра сведений о разработчике 
программы. 

2.7.6 Нижняя панель управления датчиками «Управление датчиками» 
(рисунок 2.21) 

Панель «Управление датчиками» предназначена для конфигурирования 
датчиков с источниками данных и отображения их состояний. 
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Рисунок 2.21 – Панель управления датчиками 

По умолчанию панель автоматически появляется при каждом запуске 
программы. Если необходимо изменить высоту панели следует перетащить указателем 
мыши разделительную линию над заголовком панели. Вызвать панель можно через 
главное меню «Вид / Панель управления датчиками» или нажатием клавиш 
"Ctrl + Space". 

2.7.7 Добавление датчика  

Добавление датчика согласно рисунку 2.22. 

 

Рисунок 2.22 – Процедура добавления датчика 

Для выбора нужного порта необходимо выполнить следующую 
последовательность действий: определить свободные порты на панели «Управление 
датчиками», после закрыть программу, выключить ПК, подключить прибор к 
свободному COM порту, включить ПК, запустить программу "Peleng Meteo", в 
соответствии с подключённым устройством назначить датчик. Для того, чтобы добавить 
датчик, необходимо в панели «Управление датчиками» щелкнуть правой клавишей по 
необходимому порту и в появившемся контекстном меню выбрать пункт «Назначить 
датчик» (см. рисунок 2.22). Появится диалоговое окно для выбора датчиков 
(рисунок 2.23).  
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Рисунок 2.23 – Окно выбора датчика 

Выбрать из списка необходимый датчик и нажать «OK». 

2.7.8 Удаление датчика 

Для того, чтобы удалить датчик, необходимо в панели «Управление датчиками» 
щелкнуть правой клавишей мыши по необходимому датчику и в появившемся 
контекстном меню выбрать пункт «Удалить» (рисунок 2.24). 

 

Рисунок 2.24 – Процедура удаление датчика 

2.7.9 Переименование датчика  

Имя датчика отображается в скобках после названия типа (рисунок 2.25). 

 

Рисунок 2.25 – Процедура переименования датчика 

 

В имени датчика нельзя использовать следующие символы: 
 \ / ? : * " > < | ! 
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Для того, чтобы переименовать датчик, необходимо в панели «Управление 
датчиками» щелкнуть правой клавишей мыши по необходимому датчику и в 
появившемся контекстном меню выбрать пункт «Переименовать». Появится 
диалоговое окно переименования датчика (рисунок 2.26). 

 

Рисунок 2.26 – Окно ввода имени датчика 

Если оставить строку пустой, то будет установлено имя датчика по умолчанию.  

2.7.10 Датчик «Анеморумбометр «Пеленг СФ-03» 

После добавления датчика «Анеморумбометр (СФ-03)» в нижней панели 
«Управление датчиками», в верхней области рабочего поля программы появится окно 
анеморумбометра (рисунок 2.27). Оно состоит из следующих областей: 

‒ «Вектор направления» – отображает на розе румбов текущее направление и 

сектор отклонения ветра; 

‒ «Направление» – отображает текущее и осредненное за 2 мин направление 

ветра в градусах; 

‒ «Скорость, м/с» – отображает текущую, осредненную за 2 мин скорость ветра 

и порыв за 10 мин, а также отображается максимальная скорость от начала момента 

измерений или с момента сброса. Для сброса зарегистрированной максимальной 

скорости щелкнуть правой клавишей мыши в области «Скорость, м/с» и в контекстном 

меню выбрать «Сбросить максимум». 

 

Рисунок 2.27 – Окно анеморумбометра 

В строке состояния окна (рисунок 2.28) выводится информация о текущем 
состоянии работы прибора: 

‒ «Исправен» – информирует о нормальной работе прибора; 
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‒ так же в строке состояния могут отображаться состояния, связанные с 

работой самой программы (например, отсутствие данных или прием данных от 

другого типа датчика). 

 
Рисунок 2.28 – Строка состояния окна прибора 

2.7.11 Настройка прибора 

Для выполнения настройки прибора необходимо нажать на кнопку « » в строке 
состояния. Появится меню из двух пунктов: "Пороги" и "Настройки". 

При выборе пункта «Настройки» появится окно для задания времени для 
вычисления осреднения направления и скорости ветра (рисунок 2.29). 

 

Рисунок 2.29 – Окно для задания периода осреднения 

Для задания периода необходимо выбрать соответствующее значение из списка. 

Для вызова диалогового окна настройки штормовых критериев нажать на кнопку 

« » в строке состояния и в появившемся меню выбрать пункт «Пороги» (рисунок 2.30). 

 

Рисунок 2.30 – Окно настройки штормовых критериев 

Значения критерий на конкретный временной промежуток (день или ночь) задать 
в строке «Пороги» и разделить символом «;» (точка с запятой)  
(см. рисунок 2.30). Введенные значения сортируются автоматически. 

Время начала промежутка дня или ночи указывается в соответствующем («День 
с:» или «Ночь с:») поле в формате «часы: минуты» (см. рисунок 2.30). 
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2.7.12 Работа с данными. График 

Нажать кнопку « » в строке состояния окна датчика и в появившемся меню 
выбрать пункт «График», чтобы открылось окно для просмотра данных в виде графика 
(рисунок 2.31). 

Границы временного интервала устанавливаются в верхней панели окна 

программы. Для их изменения выбрать нужный интервал и нажмите кнопку « », чтобы 
обновить график. 

Чтобы увеличить интересующий фрагмент графика – выделить его рамкой, 
левой клавишей мыши. Чтобы отобразить весь график целиком за указанный период 

следует выбрать пункт «  Целиком» в подменю «Вид» в главном меню программы. 
Также можно масштабировать график колесиком мыши для вертикальной прокрутки 

или пунктами «  Увеличить» и «  Уменьшить» в подменю «Вид» главного меню 
программы. 

Для печати графика выберать пункт «График / Печать» главного меню. 

 

Рисунок 2.31 – Окно просмотра графика 

2.7.13 Работа с данными. Отчёт 

После щелчка по кнопке « » в строке состояния окна датчика и в появившемся 
меню выбрать пункт «Архив», чтобы открылось окно для просмотра архива данных 
(рисунок 2.32). 
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Рисунок 2.32 – Окно просмотра архива данных 

Период отображения данных в отчёте (архиве) устанавливают в верхней 

панели инструментов окна приложения. Для его изменения задать начало и окончание 

и нажать кнопку « », чтобы обновить отображаемые данные. 

Кнопки « », « », « », « » на панели инструментов окна служат для 

навигации по страницам отчёта. В поле между ними отображается текущий номер 

страницы и общее количество страниц в отчёте. 

По умолчанию отчёт отображается в полноэкранном режиме, чтобы 

просмотреть отчёт в том виде, в котором он будет напечатан, выбрать пункт «Вид / 

Страницы» или нажать кнопку « »на панели инструментов. Так же в подменю «Вид» 

главного меню можно изменить масштаб отображения отчёта: 

«По ширине» – чтобы ширина страницы целиком совпала с шириной окна; 

«Целиком» – чтобы страница целиком поместилась в окно; 

«100%» – отображает документ в масштабе 1:1. 

Отчёт можно экспортировать в «Microsoft Excel», «Microsoft Word» и «Portable 
Document Format (PDF)». Для этого выбрать пункт «Отчет / Экспорт» главного меню или 

нажать кнопку « » на панели инструментов для сохранения отчёта в одном из 
форматов. 

Для печати отчёта выбрать пункт «Отчёт / Печать» главного меню или нажать 

кнопку « » на панели инструментов. 
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3 ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБСЛУЖИВАНИЕ 

3.1 Общие указания 

Все работы по техническому обслуживанию должны производиться 
персоналом, обслуживающим прибор. Неисправности, выявленные при осмотре и 
проверке прибора, должны быть отмечены в ФО. 

В ФО должны быть отмечены фамилии лиц, производивших техническое 
обслуживание и ремонт прибора. 

3.2 Порядок ТО прибора 

Номенклатура работ при ТО прибора указана в таблице 3.1. 

Таблица 3.1 - Порядок технического обслуживания 

Наименование объекта ТО и работы Периодичность ТО Примечание 

Проверка показаний Ежедневно 
Проводят сравнением 
с показаниями других 
аналогичных приборов 

Внешний осмотр прибора 2 раза в год 

Если прибор 
загрязнен, его 
необходимо очистить 
тканью фланелевой, 
смоченной спиртом 
этиловым. Для 
очистки не следует 
использовать 
растворители или 
установки для мытья 
под давлением. 

Проверка метрологических 
характеристик 

1 раз в год По методике поверки 

Балансировка румбометра Внеочередная 

При необходимости 
настройки румбометра 
(в случае 
некорректных 
показаниях 
направления ветра) 

Замена уплотнительного кольца-
шнура 

Внеочередная 

В случае, если при 
снятии крышки 
обнаружено, что 
кольцо-шнур имеет 
повреждения или 
трещины и утратило 
свою эластичность – 
заменить его  

3.2.1 Балансировка румбометра 

Флюгарка румбометра отбалансирована изготовителем при поставке, но, при 
необходимости, она может быть снова отбалансирована. Для этого необходимо снятый 
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с траверсы румбометр положить на бок, на край стола и расположить флюгарку в 
горизонтальном положении (рисунок 3.1). 

 
Рисунок 3.1 – Проверка балансировки румбометра 

Правильно отбалансированная флюгарка останется в горизонтальном 
положении, если этого не произойдет, то груз флюгарки начнет движение. Для 
балансировки необходимо отпустить стопорный винт (рисунок 3.2) и, вращая груз по 
резьбе в требуемом направлении, добиться горизонтального положения флюгарки, 
после чего необходимо завернуть стопорный винт. 

 

 

Рисунок 3.2 – Флюгарка румбометра 

3.2.2 Замена уплотнительного кольца-шнура 

Для замены кольца-шнура необходимо выполнить следующие действия: 

– снять крышку с анемометра/румбометра ключом из комплекта запасных 
частей, инструмента и принадлежностей (рисунок 3.4 а); 

– убрать кольцо-шнур (рисунок 3.4 б) и остатки клея под ним; 

– из комплекта запасных частей, инструмента и принадлежностей из кольца-
шнур 1-5С ø2,5 ГОСТ 6467-79 изготовить новое уплотнительное кольцо. Для этого 
концы срезать под углом около 15°, смазать клеем 88-СА ТУ38-1051760-89, сомкнуть 
в кольцо и склеить согласно рисунку 3.3; 

Флюгарка 

Стопорный винт 

Груз флюгарки 
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Рисунок 3.3 – Замена кольца-шнура 

– место установки кольца-шнура смазать клеем 88-СА ТУ38-1051760-89, 
установить новое кольцо-шнур; 

– установить на место крышку анемометра/румбометра. 

3.2.3 Снятие флюгарки/вертушки 

При проведении ТО либо поверки прибора флюгарку румбометра или вертушку 
анемометра снимают следующим образом: 

− открутить крышку, ключом из комплекта запасных частей, инструмента и 
принадлежностей (рисунок 3.4 а); 

− открутить гайку, извлечь две шайбы и пластину (рисунок 3.4 б); 
− снять флюгарку/вертушку (рисунок 3.4 в).  

Кольцо-шнур 

Клей 88-СА 

Клей 88-СА 
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Рисунок 3.4 – Снятие флюгарки/вертушки 

 

а) б) 

в) 

Гайка 

Шайба (2 шт.) 

Крышка 

Ось 

Заглушка 

Флюгарка 

Пластина 

Флюгарка 

Кольцо-шнур 



Анеморумбометр «Пеленг СФ-03»  26.03.2026 

 

6440.00.00.000РЭ      57 
 

Установка флюгарки/вертушки происходит в обратной последовательности.  

После этого необходимо проверить корректность показаний на мониторе ПК. 
Если флюгарка направлена грузом в сторону знака «←N» в нижней части румбометра  
(см. рисунок 2.3) и показания румбометра равны 0°, то флюгарка установлена 
корректно, в обратном случае необходимо снять флюгарку и переустановить ее, 
повернув флюгарку на 180°. 

3.2.4 Нормы расхода материальных средств 

Нормы расхода материальных средств, необходимых для проведения ТО, 
приведены в таблице 3.2. 

Таблица 3.2 – Нормы расхода материальных средств, необходимых для проведения ТО 

Наименование, 
обозначение Ед. изм. Нормы 

расхода Назначение 

Ткань фланелевая  
(размер 30 х 30 см) 

шт. 
3 

на год 
 

Для чистки прибора 
Спирт этиловый 
ректификованный 
технический ГОСТ 18300-87 

мл 
10  

на год 

Клей 88-СА  
ТУ38-1051760-89 

г 
10 

на год 

Для склеивания концов 
кольца-шнура 

3.3 Поверка прибора 

Поверка прибора проводится один раз в год согласно методике поверки. 
Результаты поверки оформляются в соответствии с законодательством и сведения 
заносятся в ФО.  
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4 ТЕКУЩИЙ РЕМОНТ 

Текущий ремонт прибора производится квалифицированным персоналом, 
производящим ТО прибора и отвечающим требованиям, изложенным во введении 
настоящего РЭ. 

Возможные неисправности и способы их устранения приведены в  
таблице 4.1. 

Таблица 4.1 – Характерные неисправности и методы их устранения 

Неисправность Возможные причины Методы устранения 

При включенном 
приборе на дисплее 
ПК отсутствуют 
показания  

Отказ кабеля 
питания 

Проверить наличие напряжения 
24 В постоянного тока, 
поступающего на прибор. В случае 
отсутствия, заменить кабель 
питания 

Неправильное 
подключение кабеля 
№3 

Проверить подключение кабеля к 
контактам преобразователя 
интерфейсов  

Обрыв кабеля 
между анемометром 
и БИ или между 
румбометром и БИ 

Проверить правильность 
подключения кабеля А и кабеля Р 
(должно быть соблюдено 
соответствие подключения и 
маркировки на вилках анемометра, 
румбометра и БИ). 
Проверить соединение кабеля 
между анемометром и БИ или 
между румбометром и БИ на 
предмет наличия механических 
повреждений и разрывов. 

Отсутствие плавности 
вращения оси при 
снятой вертушке 
(флюгарке) и создание 
ощутимого шума 

Неисправность 
подшипников  

Замена подшипников (подшипник 
625.H.ZZ, смазка Oil 132-08 
интервал температур от минус 
65 °С до плюс 70 °С) 

Заниженные показания 
на дисплее ПК 

Наличие 
посторонних 
объектов в рабочей 
зоне прибора 

Осмотреть рабочую зону прибора 
на предмет наличия посторонних 
объектов, при наличии – устранить 
их. При отсутствии – выполнить 
повторную калибровку прибора 

 

  

 

Перед началом ремонтных работ питающее напряжение 
электросети должно быть отключено! 
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5 ХРАНЕНИЕ 

Прибор допускается хранить в неотапливаемом хранилище в 
макроклиматических районах с умеренным и холодным климатом при температуре 
воздуха от плюс 40 °С до минус 50 °С, относительной влажности воздуха не выше 
80 % при температуре 25 °С при отсутствии паров кислот, щелочей и других летучих 
химикатов, вызывающих коррозию. 

6 ТРАНСПОРТИРОВАНИЕ 

Транспортирование прибора производится любым видом транспорта, в крытых 
транспортных средствах, причем авиатранспортирование может осуществляется 
только в герметичных и отапливаемых отсеках самолетов. Транспортирование 
должно осуществляется в соответствии с правилами перевозки грузов, 
действующими на данном виде транспорта. 

При транспортировании прибора необходимо соблюдать меры 
предосторожности, указанные на маркировке транспортной тары. 

7 УТИЛИЗАЦИЯ 

По окончании ресурса прибор подлежит утилизации согласно нормативной 
документации, действующей в организации пользователя. 
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ПРИЛОЖЕНИЕ А 
(информационное) 

Типовой протокол PELENG 
функционального взаимодействия прибора с ПК 

А.1 Протокол mes0 

Режим работы интерфейса: 

  скорость обмена – 1200 ÷ 57600 бод (кроме 56000), по умолчанию 1200 бод; 

  8 бит данных; 

  1 стоп-бит. 

Допустимая единица измерения скорости ветра – м/с.  

Посылаемое информационное сообщение данных представляет собой 13 байт 
(в ASCII-кодах), имеющих значения, приведенные в таблице А.1. 

Таблица А.1 – Значения байтов информационного сообщения 

Номер 
байта в 

посылке 

Значение 
(шестнад-
цатерич-

ное) 

Функция Примечание 

1 0x20 Старт Пробел 

2 0x32 Тип прибора Прибор «Анеморумбометр» 

3 0xХХ Состояние Таблица А.2 

4 0x3Х Скорость x10 Результат измерения скорости ветра 
Система счисления – десятичная 

Единица измерения – м/с 
Тип величины – с фиксированной 

запятой, знаковая. 
Диапазон допустимых значений – 

0,4…75,0 м/с 
«/» - зарезервировано  

5 0x3Х Скорость x1 

6 0x3Х Скорость x0.1 

7 0x3Х Угол x100 Результат измерения направления ветра 
Система счисления – десятичная 

Единица измерения – градус (угловой) 

Тип величины – с фиксированной 

запятой, 

беззнаковая 
Вес младшего разряда целой части – 1° 

Вес младшего разряда дробной части – 0,1° 

Диапазон допустимых значений – 

0,0…359,9° 
«/» - зарезервировано 

8 0x3Х Угол x10 

9 0x3Х Угол x1 

10 0x3Х Угол x0.1 

11 0x4Х Контрольная 
сумма 

Старший разряд 

12 0x4Х Контрольная 
сумма 

Младший разряд 

13 0x0D Стоп «Возврат каретки» 
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Байт состояния имеет значения, приведенные в таблице А.2. 

Таблица А.2 – Байт состояния 

Значение байта 
(шестнадцатеричное) 

Состояние 

0x30 Нормальная работа 

0x31 Ошибки в измерении  

0x32 Зарезервировано 

0x34 Зарезервировано 

0x38 Зарезервировано 

Контрольная сумма получается суммированием информационных байт (со 2-го 
по 10-ый включительно) с учетом переноса, затем суммированием старшего и 
младшего байта без учета переноса. Восемь разрядов контрольной суммы 
разбиваются на две тетрады и к каждой из них прибавляется число 0x40 (для 
передачи в ASCII-кодах). 

Датчик Пеленг СФ-03 в режиме mes0 может работать по запросу, который 

необходимо отправлять каждые 3 секунды (параметр может быть изменяемым) от 

управляющей программы. Тип сообщения запроса имеет следующий вид:  

0x20 0x32 0x30 0x34 0x32 0x34 0x30 0x35 0x4С 0x42 0x0D, ответ будет 

соответствовать таблице А.1. 

Пример сообщения в HEX-формате приведен в таблице А.3. 

Таблица А.3 – Пример сообщения в HEX-формате 

Сообщение в формате hex 
Сообщение в формате 

ASCII 

20 32 30 30 35 38 32 33 39 31 4C 4F 0D <SP>200582391LO<CR> 

Расшифровка сообщения (таблица А.3): 
20 – старт  
32- тип прибора (анеморумбометр, идентификатор) 
30 – байт состояния (нормальная работа) 
30 35 38 – скорость (05,8 м/с) 
32 33 39 31 – направление (239,1°) 
4С 4F – контрольная сумма 
0D – стоп 
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А.2 Протокол mes1  
с учетом телеметрии 

Режим работы интерфейса: 

 скорость обмена – 1200 ÷ 57600 бод (кроме 56000), по умолчанию 9600 бод; 
 8 бит данных; 
 1 стоп-бит. 

Допустимая единица измерения скорости ветра – м/с, км/ч, mph, kts.  

Посылаемое информационное сообщение данных представляет собой 75 байт 
(в ASCII-кодах), имеющих значения, приведенные в таблице А.4. 

Таблица А.4 – Значения байтов информационного сообщения 
Номер 
байта в 
посыл-

ке 

Значение 
(шестнад-
цатерич-

ное) 

Функция Примечание 

1 0x7B Начало сообщения ‘{‘ 

2 0x53 Тип прибора SF03 – Прибор 
«Анеморумбометр» 3 0x46 

4 0x30 

5 0x33 

6 0x3B Разделитель ‘;’ 

7 0х3Х Адрес устройства на шине 
RS-485 

Адрес устройства может быть 
0÷127 8 0х3Х 

9 0х3Х 

10 0x3B Разделитель ‘;’ 

11 0х3Х Скорость ветра x100 Результат измерения скорости 
ветра 

Система счисления – 
десятичная 

Единица измерения – м/с 
(допустимы единицы измерения 
км/ч, mph, kts (в зависимости от 

настроенных единиц 
измерения)) 

Тип величины – с 
фиксированной запятой, 

знаковая. 
Разделитель ‘.’ 

Диапазон допустимых значений 
– 

0.4…75.0 м/с 
(1.4…270.0 км/ч 
0.9…167.8 mph 
0.8…145.8 kts) 

«/» - зарезервировано 

12 0x3Х Скорость ветра x10 

13 0x3Х Скорость ветра x1 

14 0x2E Разделитель  

15 0x3Х Скорость ветра x0.1 

16 0x3B Разделитель ‘;’ 

17 0х3Х Угол x100 
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Номер 
байта в 
посыл-

ке 

Значение 
(шестнад-
цатерич-

ное) 

Функция Примечание 

18 0x3Х Угол x10 Результат измерения 
направления ветра 
Система счисления – 

десятичная 
Единица измерения – градус 

(угловой) 
Тип величины – с 

фиксированной запятой, 
беззнаковая 

Вес младшего разряда целой 
части – 1° 

Вес младшего разряда дробной 
части – 0.1° 

Диапазон допустимых 
значений – 0.0…359.9° 
«/» - зарезервировано 

19 0x3Х Угол x1 

20 0x2E Разделитель  

21 0x3Х Угол x0.1 

22 0x3B Разделитель ‘;’ 

23 0хХХ Знак температуры 
датчика, расположенного 
на вертушке анемометра  

Результат измерения 
температуры датчика, 

расположенного на вертушке 
анемометра (DS18S20) 

Система счисления – 
десятичная 

Единица измерения – ℃  
Тип величины – с 

фиксированной запятой, 
знаковая. 

0x2B – температура 

положительная 

0x2D – температура 

отрицательная 

Разделитель ‘.’ 
Диапазон допустимых значений – 

от минус 70.0 ℃ до плюс 80.0 ℃ 

24 0x3Х Температура датчика x10 

25 0x3Х Температура датчика x1 

26 0x2E Разделитель  

27 0x3Х Температура датчика x0.1 

28 0x3B Разделитель ‘;’ 

29 0хХХ Знак температуры платы Результат измерения 
температуры датчика, 

расположенного на плате 
(DS1621) 

Система счисления – 
десятичная 

Единица измерения – ℃  
Тип величины – с 

фиксированной запятой, 
знаковая.  

30 0x3Х Температура платы x10 

31 0x3Х Температура платы x1 

32 0x2E Разделитель  

33 0x3Х Температура платы x0.1 



 

64      6440.00.00.000РЭ 
 

Номер 
байта в 
посыл-

ке 

Значение 
(шестнад-
цатерич-

ное) 

Функция Примечание 

0x2B – температура 

положительная 

0x2D – температура 

отрицательная 

Разделитель ‘.’ 
Диапазон допустимых значений – 
от минус 70.0 ℃ до плюс 80.0 ℃ 

34 0x3B Разделитель ‘;’ 

35 0xXX Режим работы1 Единицы измерения: 
M – м/с 
K – км/ч 
S – миль/ч 
N – узлы  

36 0x3X Режим работы2 0 – подключены оба датчика 
1 – прибор работает только как 
«Румбометр» 
2 – прибор работает только как 
«Анемометр» 
4 - зарезервировано 
8 - зарезервировано 

37 0x3B Разделитель ‘;’ 

38 0xXX Диагностика 0 – OK 
W – предупреждение  
A – авария 

39 0xXX 0 – OK  
W – зарезервировано  
А – зарезервировано  

40 0xXX N – зарезервировано 

41 0x3B Разделитель ‘;’ 

42 0x31 Номер узла ‘1’ – зарезервировано 

43 0x3X Авария в узле 0 – OK 
1/2/4/8 – зарезервировано 

44 0x3X Предупреждение в узле 0 – OK 
1/2/4/8 – зарезервировано 

45  0x3B Разделитель ‘;’ 

46 0x32 Номер узла ‘2’ – зарезервировано 

47 0x3X Авария в узле 0 – OK 
1/2/4/8 – зарезервировано   

48 0x3X Предупреждение в узле 0 – OK 
1/2/4/8 – зарезервировано 

49 0x3B Разделитель ‘;’ 

50 0x33 Номер узла ‘3’ – Ток потребления и 
измерительные датчики 

51 0x3X Авария в узле 0 – OK 
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Номер 
байта в 
посыл-

ке 

Значение 
(шестнад-
цатерич-

ное) 

Функция Примечание 

1 – Ток потребления прибора 
меньше порогового 
2 – Анемометр снят либо не 
исправен 
4 – Румбометр снят либо не 
исправен 
8 – зарезервировано 

52 0x3X Предупреждение в узле 0 – OK 
1 – зарезервировано 
2 – данные скорости ветра не 
изменяются в течении 
установленного времени при 
изменении направления ветра 
4 – данные направления ветра 
не изменяются в течении 
установленного времени при 
изменении скорости ветра 
8 – зарезервировано 

53 0x3B Разделитель ‘;’ 

54 0x34 Номер узла ‘4’ – Излучатель  

55 0x3X Авария в узле 0 – OK 
1/2/4 – зарезервировано  
8 – Ток излучателя меньше 
порогового для срабатывания 
ошибки 

56 0x3X Предупреждение в узле 0 – OK 
1/2/4 – зарезервировано 
8 – Ток излучателя меньше 
порогового для срабатывания 
предупреждения 

57 0x3B Разделитель ‘;’ 

58 0x38 Номер узла ‘8’ – EEPROM, заводские 
настройки  

59 0x3X Авария в узле 0 – OK 
1 – Не обнаружена EEPROM   
2 – зарезервировано 
4 – Ошибка записи/чтения 
EEPROM 
8 – зарезервировано 

60 0x3X Предупреждение в узле 0 – OK 
1 – зарезервировано  
2 – Отсутствует запись 
заводского ID 
4 – Отсутствует запись даты 
проведения поверки прибора 
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Номер 
байта в 
посыл-

ке 

Значение 
(шестнад-
цатерич-

ное) 

Функция Примечание 

8 – зарезервировано 

61 0x3B Разделитель ‘;’ 

62 0x39 Номер узла ‘9’ –датчик температуры 
электронной платы и датчик 
температуры, расположенный на 
Анемометре, обогрев 

63 0x3X Авария в узле 0 – OK 
1 – Отказ датчика температуры, 
расположенного на плате 
2 – Данные датчика 
температуры, расположенного 
на плате, вне пределов 
диапазона 
4 – Ток потребления обогрева 
IHEAT < 1 A 
8 – зарезервировано 

64 0x3X Предупреждение в узле 0 – датчик температуры, 
расположенный на Анемометре, 
работает исправно  
1 – зарезервировано 
2 – Отказ датчика температуры, 
расположенного на Анемометре 
4 – Данные датчика 
температуры, расположенного 
на Анемометре, вне пределов 
диапазона 
8 – зарезервировано 

65 0x3B Разделитель ‘;’ 

66 0x42 Номер узла ‘B’ – зарезервировано 

67 0x3X Авария в узле 0 – ОК 
1/2/4/8 – зарезервировано 

68 0x3X Предупреждение в узле 0 – ОК 
1/2/4/8 – зарезервировано 

69 0x7D Конец сообщения ‘}’ 

70 0xXХ CRC-16 Старший разряд 

71 0xXX CRC-16  

72 0xXX CRC-16  

73 0xXХ CRC-16 Младший разряд 

74 0x0D Стоп «Возврат каретки» 

75 0x0A Стоп «Перевод строки» 

 

  



Анеморумбометр «Пеленг СФ-03»  26.03.2026 

 

6440.00.00.000РЭ      67 
 

А.3 Протокол mes2  
без учета телеметрии 

Режим работы интерфейса: 

 скорость обмена – 1200 ÷ 57600 бод (кроме 56000), по умолчанию 9600 бод; 
 8 бит данных; 
 1 стоп-бит. 

Допустимая единица измерения скорости ветра – м/с, км/ч, mph, kts.  

Посылаемое информационное сообщение данных представляет собой 47 байт 
(в ASCII-кодах), имеющих значения, приведенные в таблице А.5. 

Таблица А.5 – Значения байтов информационного сообщения 
Номер 
байта в 
посыл-

ке 

Значение 
(шестнад-
цатерич-

ное) 

Функция Примечание 

1 0x7B Начало сообщения ‘{‘ 

2 0x53 Тип прибора SF03 – Прибор 
«Анеморумбометр» 3 0x46 

4 0x30 

5 0x33 

6 0x3B Разделитель ‘;’ 

7 0х3Х Адрес устройства на шине 
RS-485 

Адрес устройства может быть 
0÷127 8 0х3Х 

9 0х3Х 

10 0x3B Разделитель ‘;’ 

11 0х3Х Скорость ветра x100 Результат измерения скорости 
ветра 

Система счисления – 
десятичная 

Единица измерения – м/с 
(допустимы единицы измерения 
км/ч, mph, kts (в зависимости от 

настроенных единиц 
измерения)) 

Тип величины – с 
фиксированной запятой, 

знаковая. 
Разделитель ‘.’ 

Диапазон допустимых значений 
– 

0.4…75.0 м/с 
(1.4…270.0 км/ч 
0.9…167.8 mph 
0.8…145.8 kts) 

«/» - зарезервировано 

12 0x3Х Скорость ветра x10 

13 0x3Х Скорость ветра x1 

14 0x2E Разделитель  

15 0x3Х Скорость ветра x0.1 

16 0x3B Разделитель ‘;’ 

17 0х3Х Угол x100 
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Номер 
байта в 
посыл-

ке 

Значение 
(шестнад-
цатерич-

ное) 

Функция Примечание 

18 0x3Х Угол x10 Результат измерения 
направления ветра 
Система счисления – 

десятичная 
Единица измерения – градус 

(угловой) 
Тип величины – с 

фиксированной запятой, 
беззнаковая 

Вес младшего разряда целой 
части – 1° 

Вес младшего разряда дробной 
части – 0.1° 

Диапазон допустимых 
значений – 0.0…359.9° 
«/» - зарезервировано 

19 0x3Х Угол x1 

20 0x2E Разделитель  

21 0x3Х Угол x0.1 

22 0x3B Разделитель ‘;’ 

23 0хХХ Знак температуры 
датчика, расположенного 
на вертушке анемометра  

Результат измерения 
температуры датчика, 

расположенного на вертушке 
анемометра (DS18S20) 

Система счисления – 
десятичная 

Единица измерения – ℃  
Тип величины – с 

фиксированной запятой, 
знаковая. 

0x2B – температура 

положительная 

0x2D – температура 

отрицательная 

Разделитель ‘.’ 
Диапазон допустимых значений – 

от минус 70.0 ℃ до плюс 80.0 ℃ 

24 0x3Х Температура датчика x10 

25 0x3Х Температура датчика x1 

26 0x2E Разделитель  

27 0x3Х Температура датчика x0.1 

28 0x3B Разделитель ‘;’ 

29 0хХХ Знак температуры платы Результат измерения 
температуры датчика, 

расположенного на плате 
(DS1621) 

Система счисления – 
десятичная 

Единица измерения – ℃  
Тип величины – с 

фиксированной запятой, 
знаковая.  

30 0x3Х Температура платы x10 

31 0x3Х Температура платы x1 

32 0x2E Разделитель  

33 0x3Х Температура платы x0.1 
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Номер 
байта в 
посыл-

ке 

Значение 
(шестнад-
цатерич-

ное) 

Функция Примечание 

0x2B – температура 

положительная 

0x2D – температура 

отрицательная 

Разделитель ‘.’ 
Диапазон допустимых значений – 
от минус 70.0 ℃ до плюс 80.0 ℃ 

34 0x3B Разделитель ‘;’ 

35 0xXX Режим работы1 Единицы измерения: 
M – м/с 
K – км/ч 
S – миль/ч 
N – узлы  

36 0x3X Режим работы2 0 – подключены оба датчика 
1 – прибор работает только как 
«Румбометр» 
2 – прибор работает только как 
«Анемометр» 
4 - зарезервировано 
8 - зарезервировано 

37 0x3B Разделитель ‘;’ 

38 0xXX Диагностика 0 – OK 
W – предупреждение  
A – авария 

39 0xXX 0 – OK  
W – зарезервировано  
А – зарезервировано  

40 0xXX N – зарезервировано 

41 0x7D Конец сообщения ‘}’ 

42 0xXХ CRC-16 Старший разряд 

43 0xXX CRC-16  

44 0xXX CRC-16  

45 0xXХ CRC-16 Младший разряд 

46 0x0D Стоп «Возврат каретки» 

47 0x0A Стоп «Перевод строки» 
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Контрольная сумма CRC16  

Программная реализация расчета CRC-16: 
  
/* 16-bit type. */ 
typedef unsigned short Word16;  

/* Calculate CRC-16 value as used in CL31. */  

Word16 crc16(const unsigned char *buf, int len)  
{  

Word16 crc;  
Word16 xmask; 
int i, j; 

crc = 0xffff; 

for (i = 0; i < len; ++i)  
{  

crc ^= buf[i] << 8;  

for (j = 0; j < 8; ++j)  
{  

xmask = (crc & 0x8000) ? 0x1021 : 0;  
crc <<= 1;  
crc ^= xmask;  

 }  
 }  

return crc ^ 0xffff;  

 }  

 

Вычисление контрольной суммы начинается после символа «Начало тестового 
сообщения» (‘{’) и заканчивается перед символом «Конец текстового сообщения» (‘}’). 

Прибор в режиме mes1 и mes2 может работать по запросу, который необходимо 
отправлять каждые 3 с (параметр может быть изменяемым), от управляющей 
программы. Тип сообщения запроса имеет следующий вид:  

<SP>20id4240500XX<CR> 

где id – адрес устройства на шине RS-485 (ХХХ), 

ХХ – контрольная сумма. 

Пример запроса для адреса 001: 

0x20 0x32 0x30 0x30 0x30 3x31 0x34 0x32 0x34 0x30 0x35 30 30 0x45 0x44 0x0D, 
ответ будет соответствовать таблице А.4 или А.5 в зависимости от настроек 
выходного сообщения. 

Примеры формирования команд запроса в режиме SET Request для протокола 
Пеленг СФ-03 mes0, mes1 и mes2 приведены в таблице А.6. 
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Таблица А.6 – Примеры формирования команд запроса в режиме SET Request  
(Пеленг СФ-03 mes0, mes1 и mes2) 

Команда HEX-формат Пример ASCII Примечание 

20 32 30 34 32 34 30 35 30 30 4C 42 0D 
 

<SP>204240500LB<CR> PELENG SF03  
(RS-485 2W), в 
режиме 
сообщения mes0 

20 32 30 30 30 31 34 32 34 30 35 30 30 45 44 
0D 

      Адрес на шине RS-485 
 

<SP>200014240500ED<CR> PELENG SF03 
(RS-485 2W), в 
режиме 
сообщения mes1, 
mes2, в примере – 
запрос к датчику с 
адресом 001 

20 32 30 30 34 32 34 32 34 30 35 30 30 45 49 
0D 

      Адрес на шине RS-485 
 

<SP>200424240500EI<CR> PELENG SF03 
(RS-485 2W), в 
режиме 
сообщения mes1, 
mes2 в примере – 
запрос к датчику с 
адресом 042 
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ПРИЛОЖЕНИЕ Б 
(информационное) 

Промышленный протокол  
функционального взаимодействия прибора с ПК 

Б.1 Протокол NMEA 0183 

Формат запроса в режиме NMEA 0183  

Формирование запроса, когда устройство настроено на выдачу 

информационного сообщения в NMEA осуществляется с помощью специальной 

команды (примеры приведены в таблице Б.1): 

$ttllQ,sss<CRLF> 

$ – фиксированный текст;   

tt – двухбуквенный идентификатор устройства, отправившего запрос; 

ll – двухбуквенный идентификатор запрашиваемого прибора Пеленг СФ-03 

(устанавливается командой NMIDWR); 

Q – тип сообщения - «запрос»; 

sss – идентификатор сообщения с данными скорости и направления ветра (MWV). 

 

Пример: 

$PCWIQ,MWV<CRLF> 

$ – фиксированный текст;   

PC – двухбуквенный идентификатор устройства, отправившего запрос; 

WI - идентификатор устройства – (WI – метеорологический прибор); 

Q – тип сообщения - «запрос»; 

MWV – идентификатор сообщения с данными скорости и направления ветра. 

 

Формат информационного сообщения в режиме NMEA 0183  

Формат сообщения:  

$IIMWV,a.a,<R>,b.b,<U>,<S>*<CRC><CRLF> 

$ – фиксированный текст; 

II – двухбуквенный идентификатор прибора (устанавливается командой NMIDWR); 

MWV – идентификатор сообщения с данными скорости и направления ветра 
(фиксированный текст); 

a.a – направление ветра (среднее значение за 3 секунды); 

<R> – статус отображаемого направления ветра (R – относительный);  
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b.b – скорость ветра (среднее значение за 3 секунды); 

<U> – единицы измерения скорости ветра (M – м/с, N – узлы, K – км/ч, P – миль/с); 

<S> – статус сообщения (A – корректные данные, V – некорректные данные);  

*- символ-разграничитель контрольной суммы; 

<CRC> – контрольная сумма. 

 

Пример сообщения в формате режима NMEA 0183: 

$WIMWV,239.0,R,03.2,K,A*35<CRLF> 

WI - идентификатор устройства – (WI – метеорологический прибор); 

239.0- направление ветра (среднее значение за 3 секунды) - 239.0 градусов; 

R - статус отображаемого направления ветра - относительный; 

03.2- скорость ветра (среднее значение за 3 секунды) -  3.2; 

K - единицы отображения скорости ветра: км/ч; 

A - статус сообщения: корректные данные; 

*- символ-разграничитель контрольной суммы; 

35 – контрольная сумма. 

Б.2 Протокол Modbus ACSII 

Формат запроса в режиме Modbus ACSII  

Формирование запроса, когда прибор настроен на выдачу информационного 

сообщения в Modbus ASCII осуществляется с помощью специальной команды 

(примеры приведены в таблице Б.1): 

:XXD?LCR<CRLF> 

: – начало сообщения - фиксированный текст (3A hex); 

ХХ – адрес устройства на шине RS485; 

D? – тип сообщения «запрос»; 

LCR – Longitudinal Redundancy Check (LRC) Checksum; 

<CRLF> – конец сообщения – фиксированный текст. 

Расчет LCR 

LRC вычисляется путем сложения последовательных байтов сообщения, 
отбрасывания любых переносов, а затем двойное преобразование полученного 
результата. Это выполняется для содержимого поля сообщения в формате ASCII, за 
исключением символа ":", с которого начинается сообщение, и пары <crlf> в конце 
сообщения. Байт LRC преобразуется в 2 символа ASCII и добавляется к сообщению. 

 



 

74      6440.00.00.000РЭ 
 

Например, сообщение типа:  

:42D?<CRLF> 

Контрольная сумма считается для ASCII строки: 42D?  

Значение байта в Hex-формате 34+32+44+3F  

Получается сумма: E9  

Первое преобразование: (0xFF – 0xE9) = 0x16  

Второе преобразование: 0x16 + 1 = 0x17  

Контрольная сумма: 0x17 (Hex)  

Контрольная сумма в ASCII символах “17”  

Таким образом, передаваемая строка будет следующей:  

:42D?17<CRLF> 

 

Формат информационного сообщения в режиме Modbus ASCII 

Ответ на команду запроса по протоколу Modbus ASCII в поле PDU содержит 
сообщение типа mes1, с назначенным адресом на шине RS485 (пример ответа в 
таблице Б.2). 

:XXDataLCR<CRLF> 

: – начало сообщения - фиксированный текст (3A hex); 

ХХ – адрес устройства на шине RS485; 

Data – стандартный тип сообщения Peleng mes1; 

LCR – Longitudinal Redundancy Check (LRC) Checksum; 

<CRLF> – конец сообщения – фиксированный текст. 

Таблица Б.1 – Список примеров формирования команд запроса в режиме SET Request  
(Modbus ASCII) 

Команда HEX-формат Пример ASCII Примечание 

3A 34 32 44 3F 31 37 0D 0A :42D?17<CRLF> Modbus ASCII: 
адрес устройства 
(2 байта), в 
примере 42 

3A 34 32 44 3F 31 37 0D 0A :01D?1C<CRLF> Modbus ASCII: 
адрес устройства 
(2 байта), в 
примере 01 

 

 

 



Анеморумбометр «Пеленг СФ-03»  26.03.2026 

 

6440.00.00.000РЭ      75 
 

Таблица Б.2 – Примеры ответов на команду запроса 

Ответ в HEX-формат Пример ASCII Примечание 

3A 30 31 7B 53 46 30 33 
3B 30 30 31 3B 30 30 30 
2E 30 3B 30 30 30 2E 
30 3B 2B 32 33 2E 30 
3B 2B 32 34 2E 35 3B 
4D 30 3B 41 30 4E 3B 
31 30 30 3B 32 30 30 3B 
33 31 30 3B 34 38 30 3B 
38 30 30 3B 39 34 30 3B 
42 30 30 7D 42 43 0D 
0A 

:01{SF03;001;000.0;000.0;+23.0;+24.5;M0;A0N; 
100;200;310; 480;800;940;B00}BC<CRLF> 

Modbus 
ASCII (RS-
485 2W)  

Б.3 Протокол Modbus RTU 

В протоколе Modbus RTU доступны функциональные коды команд: 

Команда 0x03 

Эта команда используется для чтения значений аналоговых выходов AO. 

Пример запроса AO с регистров от #40017 до 40018 для SlaveID адреса 
устройства 1. Адрес первого регистра данных будет 0010hex = 16, т.к. счет ведется с 
0 адреса. 

Команда 0x06 

Эта команда используется для записи одного значения аналогового выхода AO. 

Пример записи в AO с регистром #40002 для SlaveID адреса устройства 1. 
Адрес первого регистра будет 0001hex = 1, т.к. счет ведется с 1 адреса. 

В таблице Б.3 описаны доступные регистры. 

Таблица Б.3 – Карта регистров 

Наименование 
регистра 

Доступный 
код 

функции 

Адрес 
регистра 

Тип 
данных 

Длина 
данных 
(байт) 

R/W Примечание 

Speed_ms 0x03 0x0010 Unsigned 
integer 

2 R m/s 

Angle 0x03 0x0011 Unsigned 
integer 

2 R ° 

Speed_kmh 0x03 0x0012 Unsigned 
integer 

2 R km/h 

Speed_mph 0x03 0x0013 Unsigned 
integer 

2 R mph 

Speed_kts 0x03 0x0014 Unsigned 
integer 

2 R kts 

Temperature_in 0x03 0x0015 Signed 
integer 

2 R ℃ 
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Наименование 
регистра 

Доступный 
код 

функции 

Адрес 
регистра 

Тип 
данных 

Длина 
данных 
(байт) 

R/W Примечание 

Temperature_out 0x03 0x0016 Signed 
integer 

2 R ℃ 

Status of device 0x03 0x0017 Unsigned 
integer 

2 R 0x0000 – OK  
0x0001 – Error 

Status of sensor 0x03 0x0018 Unsigned 
integer 

2 R 0x0000 – OK 
Error: 
0x0010 – Ток 
потребления 
прибора < 30 мА 
0x0020 – Не 
исправен 
анемометр или 
снят 
0x0040 – Не 
исправен 
румбометр или 
снят 
Warning: 
0x0002 – 
Данные 
скорости ветра 
не изменяются 
в течении X 
минут при 
изменении 
направления 
ветра 
0x0004 – 
Данные 
направления 
ветра не 
изменяются в 
течении X 
минут при 
изменении 
скорости ветра 

Status of 
transmit 

0x03 0x0019 Unsigned 
integer 

2 R 0x0000 – OK 
Error: 
0x0080 – Ток 
потребления 
прибора ≤ 10 мА 
Warning: 
0x0008 – Ток 
потребления 
прибора ≤ 20 мА 

Status of 
EEPROM 

 

0x03 0x001A Unsigned 
integer 

2 R 0x0000 – OK 
Error: 
0x0010 – 
EEPROM не 
обнаружена 
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Наименование 
регистра 

Доступный 
код 

функции 

Адрес 
регистра 

Тип 
данных 

Длина 
данных 
(байт) 

R/W Примечание 

(нет 
подтверждения) 
0x0040 – 
ошибка записи 
в EEPROM 
Warning: 
0x0002 – не 
прописан 
Заводской № 
0x0004 – не 
прописана дата 
проведения 
поверки  

Status of Temper 
Dallas 

0x03 0x0001B Unsigned 
integer 

2 R 0x0000 – OK 
Error: 
0x0010 – Отказ 
встроенного 
датчика 
температуры 
0x0020 – 
Данные 
встроенного 
датчика 
температуры за 
пределами 
реальных 
0x0040 – Ток 
потребления 
обогрева < 1 A 
(если 
подключены оба 
сенсора); Ток 
потребления 
обогрева < 0,5 A 
(если подключен 
один сенсор); 
Warning: 
0x0002 – Отказ 
внешнего 
датчика 
температуры 
0x0004 – 
Данные 
внешнего 
датчика 
температуры за 
пределами 
реальных 

Status of UPS 0x03 0x0001C Unsigned 
integer 

2 R 0x0000 – OK 
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Наименование 
регистра 

Доступный 
код 

функции 

Адрес 
регистра 

Тип 
данных 

Длина 
данных 
(байт) 

R/W Примечание 

       

Sensor address 0x06 0x0001 Unsigned 
integer 

2 W 1-0x7F 

Baud rate 0x06 0x0002 Unsigned 
integer 

2 W 0-1200, 1-2400, 
2-4800, 3-9600, 

4-14400, 5-
19200, 

6-38400, 7-
57600  

Mode of device 0x03 0x0003 Unsigned 
integer 

2 R 0x0000 – OK 
0x0004 – anem 
off 
0x0008 – rumb 
off 

 

Таблица Б.4 – Пример запроса и ответа команды 0х03 

AA BB CC DD EE FF GG II 

Байт Запрос Байт Ответ 

(Hex) Название поля (Hex) Название поля 

AA 01 Адрес устройства 01 Адрес устройства 

BB 03 Функциональный код 03 Функциональный код 

CC 00 Адрес первого регистра 
Hi байт 

04 Количество байт 

DD 10 Адрес первого регистра 
Lo байт 

00 Значение регистра Hi #40017 

EE 00 Количество регистров Hi 
байт 

19 Значение регистра Lo #40017 

FF 02 Количество регистров 
Lo байт 

0A Значение регистра Hi #40018 

GG С5 Контрольная сумма 
CRC 

03 Значение регистра Lo #40018 

II СE Контрольная сумма 
CRC 

76 Контрольная сумма CRC 

   86 Контрольная сумма CRC 

(0019)H = 25D = 25/10 = 2.5 m/s (or km/h, or mph, or kts) 

(0A03)H = 2563D = 2563/10 = 256.3° 
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Таблица Б.5 – Пример записи (изменения адреса прибора на линии RS-485) и ответа 
команды 0х06 

AA BB CC DD EE FF GG II 

Байт Запрос Байт Ответ 

(Hex) Название поля (Hex) Название поля 

AA 01 Адрес устройства 01 Адрес устройства 

BB 06 Функциональный код 06 Функциональный код 

CC 00 Адрес первого регистра 
Hi байт 

00 Адрес первого регистра Hi байт 

DD 01 Адрес первого регистра 
Lo байт 

01 Адрес первого регистра Lo байт 

EE 00 Значение Hi байт 00 Значение Hi байт 

FF 11 Значение Lo байт 11 Значение Lo байт 

GG 18 Контрольная сумма 
CRC 

18 Контрольная сумма CRC 

II 06 Контрольная сумма 
CRC 

06 Контрольная сумма CRC 

 
Таблица Б.6 – Примеры служебных команд Modbus RTU 

Hex-формат 
команды  

Описание команды Ответ Примечание 

01 03 00 10 00 01 85 CF Считывание 1-го 
регистра данных с 
адреса #40017 (скорость 
ветра в м/с) 

01 03 02 00 04 B9 87 (0004)h = (4)d 
4/10 = 0.4 (м/с) 

01 03 00 11 00 01 D4 0F Считывание 2-го 
регистра данных с 
адреса #40018 
(направление ветра) 

01 03 02 01 35 79 C3 (0135)h = (309)d 
309/10 = 30.9° 

01 03 00 12 00 01 24 0F Считывание 3-го 
регистра данных с 
адреса #40019 (скорость 
ветра в км/ч) 

01 03 02 00 34 B9 93 (0034)h = (52)d 
52/10 = 5.2 (км/ч) 

01 03 00 13 00 01 75 CF Считывание 4-го 
регистра данных с 
адреса #40020 (скорость 
ветра в миль/ч) 

01 03 02 00 42 38 75 (0042)h = (66)d 
66/10 = 6.6 
(миль/ч) 

01 03 00 14 00 01 C4 0E Считывание 5-го 
регистра данных с 
адреса #40021 (скорость 
ветра в узлах) 

01 03 02 00 28 B8 5A (0028)h = (40)d 
40/10 = 4.0 (узлы) 

01 03 00 15 00 01 95 CE Считывание 6-го 
регистра данных с 
адреса #40022 
(температура платы) 

01 03 02 01 31 78 00 (0131)h = (305)d 
305/10 = 30.5 ℃  

01 03 00 16 00 01 65 CE Считывание 7-го 
регистра данных с 
адреса #40023 

01 03 02 00 FF F8 04 (00FF)h = (255)d 
255/10 = 25.5 ℃  
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Hex-формат 
команды  

Описание команды Ответ Примечание 

(температура внутри 
анемометра) 

11 03 00 15 00 01 97 5E Считывание 6-го 
регистра данных с 
адреса #40022 
(температуры платы) 
Адрес устройства 0х11 

11 03 02 01 36 F8 01 (0136)h = (310)d 
310/10 = 31.0 ℃ 

01 03 00 10 00 07 05 CD Считывание данных с 1-
го по 7-ой регистра 
данных (включительно) 
с адреса #40017 по 
#40023 

01 03 0E 00 07 00 70 
00 1C 00 11 00 0F 01 
2C 00 FF 03 26 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Если отсутствует 
датчик 
температуры: 
01 03 0E 00 00 00 70 
00 00 00 00 00 00 01 
2C FC 19 05 2B 
 

(0007)h = (7)d 
7/10 = 0.7 (м/с) 
(0070)h = (112)d 
112/10 = 11.2° 
(001C)h = (28)d 
28/10 = 2.8 (км/ч) 
(0011)h = (17)d 
17/10 = 1.7 
(миль/ч) 
(000F)h = (15)d 
15/10 = 1.5 (узлы) 
(012C)h = (300)d 
300/10 = 30.0 ℃ 
(0FFC)h = (255)d 
255/10 = 25.5 ℃ 
 
 
(0000)h = (0)d 
0/10 = 0.0 (м/с) 
(0070)h = (112)d 
112/10 = 11.2° 
(0000)h = (0)d 
0/10 = 0 (км/ч) 
(0000)h = (0)d 
0/10 = 0 (миль/ч) 
(0000)h = (0)d 
0/10 = 0 (узлы) 
(012C)h = (300)d 
300/10 = 30.0 ℃ 
(FC19)h = 
(64537)d 
64537-
(65535+1)/10 = - 
99.9 ℃ 

01 03 00 17 00 01 34 0E  Считывание регистра 
данных с адреса #40024 
(состояние прибора).  

 0000 – OK 

01 03 00 18 00 01 04 0D  Считывание регистра 
данных с адреса #40025 
(состояние сенсоров 
прибора).  

 0000 – OK 
0010 – Ток 
потребления 
прибора < 30 мА 

01 03 00 19 00 01 55 CD  Считывание регистра 
данных с адреса #40026 

 0000 – OK 
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Hex-формат 
команды  

Описание команды Ответ Примечание 

(состояние излучателя 
румбометра).  

0080 – Ток 
излучателя 
румбометра ≤ 10 мА 

01 03 00 1A 00 01 A5 CD  Считывание регистра 
данных с адреса #40027 
(состояние работы 
EEPROM-памяти 
прибора).  

 0000 – OK 

01 03 00 1B 00 01 F4 0D  Считывание регистра 
данных с адреса #40028 
(состояние термометров 
и обогрева прибора).  

 0000 – OK 
0040 – Ток 
потребления 
обогрева < 1 A 

01 03 00 1C 00 01 45 CC  Считывание регистра 
данных с адреса #40029 
(состояние работы UPS).  

 0000 – OK 

    
01 03 00 17 00 06 75 CC Считывание данных с 8-

го по 13-ой регистр 
(включительно) с #40024 
по #40029-ой  

01 03 12 00 01 00 03 
00 00 00 00 00 10 00 
80 00 00 00 40 00 00 
AD CF 

(0000)h – STS = 0 
– OK 
(0010)h – 
STS_SENS = 0x10 
– Ток 
потребления 
прибора < 30 мА 
(0080)h = 
STS_TRM = 0x80 – 
ERR: Ток 
излучателя 
румбометра ≤ 10 мА 
(0000)h = STS_EE 
= 0 – OK  
(0040)h = STS_DS 
= 0x40 – ERR: Ток 
потребления 
обогрева < 1 A 
(если подключены 
оба сенсора); Ток 
потребления 
обогрева < 0,5 A 
(если подключен 
один сенсор) 
(0000)h = 
STS_UPS = 0 – 
OK 

01 03 00 17 00 0D 34 0B Считывание данных с  
1-го по 13-ой регистр 
(включительно) с #40017 
по #40029-ой  

01 03 12 00 01 00 03 
00 00 00 00 00 10 00 
80 00 00 00 40 00 00 
AD CF 

(0007)h = (7)d 
7/10 = 0.7 (м/с) 
(0070)h = (112)d 
112/10 = 11.2° 
(001C)h = (28)d 
28/10 = 2.8 (км/ч) 
(0011)h = (17)d 
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Hex-формат 
команды  

Описание команды Ответ Примечание 

17/10 = 1.7 
(миль/ч) 
(000F)h = (15)d 
15/10 = 1.5 (узлы) 
(012C)h = (300)d 
300/10 = 30.0 ℃ 
(0FFC)h = (255)d 
255/10 = 25.5 ℃ 
(0000)h – STS = 0 
– OK 
(0010)h – 
STS_SENS = 0x10 
– Ток 
потребления 
прибора < 30 мА 
(0080)h = 
STS_TRM = 0x80 – 
ERR: Ток 
излучателя 
румбометра ≤ 10 мА 
(0000)h = STS_EE 
= 0 – OK  
(0040)h = STS_DS 
= 0x40 – ERR: Ток 
потребления 
обогрева < 1 A 
(если подключены 
оба сенсора); Ток 
потребления 
обогрева < 0,5 A 
(если подключен 
один сенсор) 
(0000)h = 
STS_UPS = 0 – 
OK 

01 06 00 01 00 11 18 06  Запись в АО с регистром 
#40002 – изменение 
адреса SlaveID с 01 на 
17 (0x11).  

01 06 00 01 00 11 18 
06                         

Новый адрес 
будет 
использоваться в 
следующем 
запросе 

4E 06 00 01 00 11 16 39 Запись в АО с регистром 
#40002 – изменение 
адреса SlaveID с 78 
(0x4E) на 17 (0x11). 

4E 06 00 01 00 11 16 
39 

Новый адрес 
будет 
использоваться в 
следующем 
запросе 

01 03 00 03 00 01 74 0A  Считывание регистра с 
адреса #40004 (режим 
работы прибора).  

01 03 02 00 00 B8 44 0000 – mode - OK 
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Hex-формат 
команды  

Описание команды Ответ Примечание 

01 03 00 01 00 03 D4 0C Считывание данных с 
#40002по #40004-ой 
регистр (включительно)  

01 03 12 00 01 00 03 
00 00 00 00 00 10 00 
80 00 00 00 40 00 00 
AD CF 

(0001)h = (1)d 
ADR = 1 
(0003)h = (3)d 
BAUD3 = 9600 
(0000)h – MODE = 
0 – OK 

01 06 00 02 00 02 A9 CB  Запись в АО с регистром 
#40003 – изменение 
настроек скорости порта 
с 9600 на 4800.  

01 06 00 02 00 02 A9 
CB 

 

    
00 03 00 10 00 02 C4 1F Общий запрос на 

считывание данных с 1-
го по 2-ой регистр 
(включительно) с адреса 
#40017 по #40018 

  

01 03 00 10 00 02 C5 CE Считывание данных с 1-
го по 2-ой регистр 
(включительно) с адреса 
#40017 по #40018 

01 03 04 00 00 00 70 
FB D7 

(0000)h = (0)d 
0/10 = 0.0 (м/с) 
(0070)h = (112)d 
112/10 = 11.2° 

01 03 00 11 00 02 94 0E Считывание данных со 
2-го по 3-ий регистр 
(включительно) с адреса 
#40018 по #40019 

01 03 04 00 70 00 19 
3A 22 

(0070)h = (112)d 
112/10 = 11.2° 
(0019)h = (25)d 
25/10 = 2.5 (км/ч) 

01 03 00 19 00 06 14 0F Считывание данных с 
10-го регистра с адреса 
#40026 6 байт 

01 83 02 C0 F1 Ошибка: Адрес 
данных, 
указанный в 
запросе, 
недоступен. 

01 03 00 11 00 0D D4 0A Считывание данных со 
2-го регистра с адреса 
#40018 13 байт 

01 83 02 C0 F1 Ошибка: Адрес 
данных, 
указанный в 
запросе, 
недоступен. 

 

 


